eDrone O <

GED

https://www.helsel.co.kr




T, ATZ| DJAEG ceorreerrenrseeristm st 1
Th. ATH et 1
L T T o T IO 1

Lb, SLOH RIBH TFR ceveeeesssssseeeeeeeeeesssss s 1
T) SLOH ceereeereeereerseetse sttt 1

D) ALR| wreeereersneriren i s 2

CF, BFOJMIA oottt s 3
1) 2FO|MIA CUE]EL(ACHIVALE) rrrerrrersssessmessssssessisississ sttt e 3

2) BLO|MIA CJOUE| H(DEACHiVALION) wwwwsrrerresssressresssrssssis s 3

= | T NN A
1) ZRO| KPS wrvereeeeessssssssssssss 1R 4

2) BBl T |G corrrrererereee s 4

I | RS A

A) A EETLAL weorerereree e 4

2. AFRAE AR D e 5
= S = e 00 000 R 5
LE. ZJ|EE JLAG oeeremesseess st 5
b 1 N I 5
1) M = FHEEB] AR e s 5

BF ALBH Do oot 9
1) B ] e s 9
e B /[ e OO OU PSSP0 0006000000000 0000000 R R 10
TE QO] AMEH s 10
1) QO] M EH TS o 10

I 1 TR 10
1) 5 ZFA] DL coverreersetsntisincti s 10
- 0 PPN 11
1) AFZ R A EH oo 11

2) BB Ad R e 11



1) ZFZZ MEH oo 14
D) AIB AR coreuseeieuertsseisa et S SR R 14
3) AJB] H BH oottt R 15
O, RESH|BH wooerereseresssinsstsenistsisssss s ts s eSS R 16
1) REQUH|BH AS T coveeseemseeeesseeess e 16
2) REGH|BH «orertmserisssisistsssits st 17
HE, ] soeueunoreussonsasnesssssssossosonsassnss s sus s sess 1430100488004 1 8101420048014 E8 4484418108830 18
1) 7| B creveecesenin it 18
2) BRAZTL MJELAPGE ceoveersrserssssinisssessis st 19
3) B TER|O] -erereererssereseeess e 19
IR |- o R RS 20
D) L EELLI 7| -oveeeeeesseesseeessseees e 20
) FYBE QIR| G T| werrererssesesssssssssssssssss st 21
A, 7|E} 7|5 BEL i 22
7b, EEO| O|AF ERFO 2 0I5t 22 G ZE J|h MO s 22
1) EBO| SE J|h sttt 22
) =] T TR 22
Lb, E20| HYE{Z] A3h 7|55 AQH e 22
LE, EEO| HJEJE] J[4g wereerersrssrsssssssssssissssssssssssssssssssass st asss s sass b a0 22
O}, E2O| TE ASF 7|5 ADH i s 22
o 7 TSSOSO 23
Th QE ZAFTE 7 HEEH e 23
1) BAFQ R EHALYR EHZ] TR ot 23
2) EB 23 BE WZHAZE0IE YREHE LHSH FQ 2A0|MA S WY 23
3) AIBH © B oottt L 23
4) ZET| QB QB o s 23
B5) ILE T Of[2] B ELE «oeeeeeesseessromeseiessees st 23



1. 2X] 072

7}h. A

1) &2 ALY

7h H/W

(1) CPU : i5-4430

(2) RAM : 8GB

(3) VGA : GeForce GTX960

1) 7o

ol AFO|E (https://helsel.co.kr/product/list.ntml?cate_no=4163) StZtollA FOiSIOXL St= HES Z2IsHCL.

eDrone AME30|5 eDrone A|Z2{0|E

BASIC

eDrone 2858 A|EY0M 20E  eDrone DRE Ao/ £TE eDrone NGE Algo)d +OE
HH only N & £F7] ADVANCED i & £F7| BASIC
2) gX|
AN7t 2teEH F0f A| YT O|H|Y FAZE ATEQ0 CHREE 23t 2t0|MdlA 7|7 MEEICH

CH2RE 23S SO L2220t 2R\ S dXet =

7| i5HH 2to| AT gdst L.

A E 2O A 7|5 [CF. 20| M A] eh=of X|A[AFof S

I


https://helsel.co.kr/product/list.html?cate_no=4163

Ch. 2folMa

1) 2jo|MA QUE|H (Activate)
7hH MX|DYS S MK|E Z0((7|23 : CWProgram FilesweDrone) Li2| [eDrone.exe]if
Lh MeE Ho| gizto] PO = A 2

T T o

olS AlsHs
2 dgotct

fojMA 7|E UEsI0] AE|= (Activate)E A|ZICH

eDrone Trial License eDrone Trial License

/

ZHO|MA M3 Bro|MA 7| By orel. License Key | I[ I
094 FjE YT Activate HES SHTYR
Tel :o02-461- 1081 Acti
Aeng Email : connect@modelsim,co,kr clivate
Site & modelsim,co.kr
erncnah
Copuriaht @ 2020 Modelsim Corporation, Al riahts reserved, puriaht @ 2020 Wodelsin Corporalion, Al fshts reserved

2) 2}o|MIA C|AUE|E (Deactivation)
W AX 2 ZG(7|27 : CWProgram FilesteDrone) LijQ| [Deactivation.exe] I}

ug Myt
£2 523 CYEI=S AL

Hgast sl




Jh MK 9 AMS s 6dbit SHNH I @ FEIC
Lh MEZe UM MU e A, JIE BHOM 2OMAS ClUEE A7l & M2 SHON 2}o|
=

2) 28 % MY
vL50| HEE HA2 StRuSoHHETE EE 130} 25 HINAMHAGE S 2HE5H0] ME = AL

3) HH
eDrone v1.5 S/W+ Basicl} Advanced HH O 2 K& =Lt

7h Basic

1) HFDSHHBE XHAHFY 4
@) 28 / Alg / XtaHE X

(3) GPS ZE / ATTI 2E

L}) Advanced

1) BEREHHBC AANYREY =4
@ 2/ AY / XRHY 32

(3) GPS ZE / ATTI 2E
@ ci=gz2)g
() Hgo|y 2z

4) HETE
eDrone v15 A|8#[0[E{= 7[2XMO =2 eDrone S/WS D 4210| H|ZEIrt.



2 NS Y T

o

7l. HE 8%

eDrone v1.5 A|EYO|E{0] ML= =& Gl A
Mg dtgsio] E2 M| apPEE 0| JHse}

St WEQHETIO| EE 153 25 AMI|XAHNH

N
H| 24

= M= U

rlo

|'|'1IZI9l

L. HE +4

eDrone v1.5 A|E80|E &= 72X OS2 eDrone S/WQ} D72 0| N&E=ICt

C 27| €8 tiwg

HMS HAst= AHEXIe| R HEEZ] A0l HQSICt eDrone v1.50M= 7|[2HO = [ST10 & TX10S], [&
MZ210|E], [SIMCONSG] ZHEEZ A MSdtH, sie ZIEE2{= USB connector HEE ALEX} PC2 ¢
Z &[0{0f Bt

kx" ® "‘

gt

A (ST10 & TX10S) G (HELSEL FLIGHT) &M (SIMCONG)

b 282 A0l 271 &= AUELIC

1) 24 - YEEY 4%
HEEY 282 M2 Hwlel [EdlE S o|FHTICt

eDrone

Training Aol

<0j el o>

7h =E7| XIS B3}
[ST10 & TX10S], [ Z2}0|E], [SIMCONG] HEEF2| AL <SM> M MEfollM it HEE

of QICIH XSO YAt EIct A3 B FD O AFEIOIANZ [F57] Mei] 2o sz HESe{ItEMoR
EAJEICY,

-
]
N
R
X
n


helsel
줄 긋기


g
g
:

otzfel (5)
N P = P

H
=]

~
S

ot2fel =AMz O|F0{X|H,

o
-

|23

M I

AL
(L

Ef2t ofzjol

Of A 2780 A

OF A
o=

=77t Lh2 L

=
—

LICL" 2f

.
1k

i
g

"0

ojn

Z 7|22 dEoA [HE8317]] HES FEC "HEoIAZSLI?" &t

20O
- =

2|
—



o "M StAI S LI 2t

SE0IA (8371 H

ol
—

o
=

S,
)

alo
KM
e
s
frig
20

(5) OjM=3

| OjM2738

ZtO
HA —|

28

b7l HES =20k

.
o

2
[S)




Eo|
==

ofzfel H

o
A

30

| HE2 7[S0] A

 HE9

uj

"0

c 220l HEZ 7[50] H|

E 2| -
— o

(Lh

Of MEEH, gt

=
o

27 E20|E HHZ 7

Ch

(

P QUCh E2tMe 2 B A|E

P kel
==

T2 FA 25%0|AM Z|CH 200%2 =

s
(=}

ok HE A AS LI Bt

~
~

K0
X

SCIPEE:

DM E

(Op X &3t

COMEE =HEOIA LEZE2] #I5tY LH2b7| H

(Hh) Lt2t7]

Bol" HES =2 DIMEE HOM Lz

CC



|

eDronediM H3dt= EE =& ZEE= GPSeF ATTIZE QUL GPS EE= EEO| ZHEER{Q| & Zfo| 8l
|-

FIXIE 2F5t0 HIFSH= HEHO

=] E
2 25| XIEHe =z o|Fot= YEle| ZEO|Ch

—_ —1—

rr

HATC ©T

= 2
T, ATTI= 20| ZIES2{0] 921 20| gt ZLTIRtE, ojHe| S5

+
d
s
[}

71) [ST10 & TX10S], [2MZa}0|E], [SIMCONE] HEE2

W .

SM(ST10 & TX10S) QM (HELSEL FLIGHT) &4 (SIMCONG)

eDrone0f| A &7 2t

2 N&St= [ST10 & TX10S], [ ZE0|E], [SIMCON6] HEEHO| B3R 2Mo=Z2 H
g £20 A9IX|S Sof BE #WHO| FH5tct



F =
G
L

Jjo

Lt. Ol

1) 57t%] Ol

Qe

=
—

AR AIFEOIM Al"sts At 20| =AHZ |3}

LD ELC}H O] REQ| B2 eDrone



i
foH

o
w

xd

X
KO
2]
fud|
1op

Lh)

s
A

- 2. 5% ERH|

-10 -



=
10

=[]
o

{oF
oK

~d

Kl

=
T
g
<a

o
I
K
ol

mr e
v
ok oK
KCord il
Ki KD RI
<0 20 Ho
T RO «Ir
S N oo

70

[E[
<

{oF
oK

Pl

Kl

il

xKr

%0 oK

B T
._.m M &I
NB _.|_.___m Hlo
X0 = K
N o< 0

th &%

E

xd

A

Z[CH 8m/sTItX|

op) AlZE

7| 27380| &[X|

AEFHIL.

=

~
Ko
Ki
&
~
[T
U
5
4]
ojp
0
JE
5

-1 -



EE NEYoE UEZKt

MODELSIM § t T

Modeling & Simulation Technology

dErR @

ofgf MEI} mA|SCH
- o H[HO| O|F 2t MF THAOf Chot HE
Sl
- GPS/ATTI &
- HiH2| T Al HE F&)

T ISk

T o= & o

- Sl0iAf O LheiCrES mol ojuH

- UIZ OHs0|7| S}2{B 7|HEQ| F2HES 2B St B9 ChAl BASAI7|T 48 @ Fly
20 gt

rim
mjo

Lh Lt2b2] S CEASHY|

Hl =& LI7tALE CHAl A3t HE 20 SIEHO| LEZL7| = CHAISH| HES +2H &

rir
)
A

-12 -



2k Al

2) N €%

KO

shd Al

- 13 -



ch) AJ%

=F7| 2380| &[X|

otok
[ |

o
=)
4|n
o3
o®
=<
H
Ho
i
~
~
Ko
K4

S017HM =378 2BoFM L.

‘Ol -> S0

7hH Ul

=Lt

20t

~
(=)

-
ot

a3 M5 EFAOf T

el Al B SR HE

H| 8 ot

&

{0

Lh Lt7t2l

-14 -



==
Tl

-

w0

L Al

ch Al=t

7] 2780| E[X]

ol

R
St
i
03
o8
>3
)
%0
1
~
~
Klo
K9

E07tM £F 7|2 HBOFML.

‘O -> 40

-15 -



2) Aol

7h L7421
S SAE ER LU HES 2 ECh

Lt) CHAISEZ]
ArHd =230 EES NS

do
Ra
tu
n
M1
o
K

HE BF HASY| HESs F28 &t

—

- 16 -



H. 7|1=

1) 7|12

ERC]

AHe}7|

X
Bu
>
s
K

of =Mtz Z17t 7| F &L

HHS =BT O

ofLt Al

|2

<

22 Al

74 X|

(=13
=
|

etz

21X Al H

IH

X

od
360

H

=
10

H

3

md
foH

KO
=

ojiu

=
10

o

0

HA CRAL 2 % itk

10

of o

=
10

ot

.
o

2 O]

=
=

20l - X717t

=
=

(Eh 2

-17 -



2) EHZAL HEAE

eDrone

EEC|

O|F ¥ THY

THIYF oLHE HY

THYFT BSYHOIE HY

THYF A HA

OIEA| 7IMiZ 3ol g2 A
R A

BESE UR oL =X g
¢ 8T |XE A

SEA| JIM2) XM 2 SIXIE 2K

212

X% X E2| H=y7| 2ENS \ 41%[ot7|

=H ZDE SR i Mo CHefM 9 D 20| M AES B 4 UTh AIfSH ARt w7k
=R
3) 2|&0|
SMHA
7h L4747

2| E28|0|§ S8t W =tH2Z ZCh

Lh EAIER

YAl 2|Z2M018 EXISLh. EE22 LAIZRIE FE 9o 2FECH

—

- 18 -



3

A& E2S CHAl 8X0|A dt& HEOICH

Ch Al
Al

A

me
oz

2h) 2|E2|0] Ats F=
2|E2|0|E O[3 AS22 Hi stHeZ SOpZiL,.

4) AHsto|

MYE 7I15S MATCL MAsH| HE EFo] EE%HA HRoM "RE 7[E7 "102 O 7|F" "15¢ O]
718" "ot & Ol 7|E" T oiLtE MEStY V|ZHER FESY MANY & ULk 7|EHeR "RE Y|
E"0] MEfE[O{ QUCL

5) LHELY7|

eDrone

EEC

R EIQE L.

( IU: 20220228 _132836.c5v)

mn )

X 9% F7| =] E7I12 v Atx{oL7|

FN’Z‘?/

WEW?Z| HES 20 AXf AZtE DYYLE J7|F0| COfgh o0l ‘csv' Ot A2 XNFELCH MEL
= 425 "L PCHEAWeDroneWrecordW" O|LC}.

- 19 -



6) % X E7I

LHE L 7|

= | record o O %
= 7 87| - @
= O} = olo|&E & 2 ofo|2 T [l # 2 wo|a) -
I:'Eﬂulﬂlﬁ'.?lﬁ,' MmO 2 O10)& [E] = 0pojE .:E.ILI Dnr—!—u_._
zEofolg ERMeold - -t - & masg
T, [EAs32Y gpeg AEH 3| i o 2
C i B NE- s2gs 5
2] efjo|arE #HY 27| HAly27) 7|
T » YPC » &4 > eDrone » record v | O D record HA4
A 08 B AF 5 | oy
# EH57| _
[ 20220228 132853 cov 2022-02-28 2= 1:28 St @mi~ a4 pq
@ Cnelrive - Personal
B i pC
N R
4 ez
B sgy
2 &4
[ HHE B
=] A
D =
=, 24 023 (C
I E5H i< v o« "
1S 17 2= HEE 20080 =2 ;__‘

<HE QAR 712 E2 mrY BT

ES L7 HEE csv TFUO| QX|(“Li PCWZAWeDroneWrecordw" )2 E- 2 EfM7|Z QC}

- 20 -



<2d HHMe s> <23 Mol B>

<Al HIOMol S=> <Al HIHO Mol 2>

<AbR H"olM 2> <AbR HEOIA 2>

28, AR A Ai HAOM EE20| 2/F et YESH =HEH =S 227|H B0 SRELCH

28 Al 8 AF HEOM EE =TS M5 =AY 42 FEHo =2 M7t Utk

g 7 len 23, AFOM HIEZ|o| THEO| HOFUX|

24 EE2 VI2H2R 1589 HiEZ &% U
EF B A0 AE522 FEELUCL

3 7= A
Ct. £E29f 1k Kot 7|5 29
=28, AIY & AR A E22| £F HY DE0|= HEHo| AELICH

-2 -

mjo



5. FAQ

1) S4QKIES

eDrone AIZ2|0[HE 2o |FXIEIF ZeE[0] AKX 4ELICH

2) MES0|H HFEIE uMSts B 2fo|dA 2ot YH
MEZ2 SHEolN do 2 AL, 7|Z $HE0lIM 2H0|MAS CINE|E A2 = M2 S04 2to|HIAS MEAH X{GsHo}

oiCh (18X 07 ->Ch.2toj A -> (2) 2o]MA C|AE|E (Deactivation) LIE &)

3) #¥l 2R
eDrone AIZ20|E{S] MX| I MM 2lohM 64bit HNRt QTEICE W2t 32bit SEMMIA LX|EIZi2 oHix|

efolo| st

=

4) 57| ¥ oF

eDrone AIE[0[E{0l A X8k [ST10 & TX108], [2A4IBat0|=], [SIMCONE], [2IE{T]e 57|18
o et ol E|7t HAHOR REBHx| 92 HS eDrone S/We ZE7|719| QIEIHO|A EXY A2} YO
O C}33 20| 8-> TEI|(SHE ZF7| M) MeH > HIOl Bl MEAS ChA| SH OLRAZ Z2isf FAI7] ot

BLICE

5) T2 ofl2] 2[XE
D203 of|2{7} Loiih AR, T2 IS AR 87| Hoj| o FEo| 211 WYL HESI0] ofH HBo|HA|E O|H|Y FAZ
HIYZAIZ i

22 0 A= "%USERPROFILE%\AppData\LocalLow\Modelsim\run\Player.log"

6) 7ZIE}

eDrone A|Z2[0|E{0] CHEH SZoHA AP Of2lio| O|HYZE ZOISHAIH =22 Lo = JUFLICH
ATELO : (F) 22N

SEAL T 0 M2 FTIF SSE 18, O|EELZ|H3Xt 208=

O} FA : connect@Modelsim.co.kr

A x=E7|: ()dd

JEALFA L 7| SHEA| OJAHHE 520 ot 0[AF 2Xt DS 324=

O|H|Y F=2 : sales@helsel.co.kr



	220228_eDrone 매뉴얼 v1.5_최종본
	개요
	1. 설치 매뉴얼
	가. 스펙
	1) 최소 사양
	가) H/W
	(1) CPU : i5-4430
	(2) RAM : 8GB
	(3) VGA : GeForce GTX960



	나. 구매 진행 과정
	1) 구매
	2) 설치

	다. 라이센스
	1) 라이센스 엑티브(Activate)
	가) 설치파일을 통해 설치된 폴더(기본값 : C:\Program Files\eDrone) 내의 [eDrone.exe]파일을 실행한다.
	나) 실행된 창의 빈칸에 구매 후 수령한 라이센스 키를 입력하여 엑티브(Activate)를 시킨다.

	2) 라이센스 디엑티브(Deactivation)
	가) 설치파일을 통해 설치된 폴더(기본값 : C:\Program Files\eDrone) 내의 [Deactivation.exe]파일을 실행한다.
	나) 실행된 창에서 [비활성화 하기] 버튼을 눌러 디엑티브를 시킨다.


	라. 기타
	1) 주의 사항
	가) 설치 및 실행을 위해서 64bit 운영체제가 요구된다.
	나) 새로운 환경에서 실행하게 되는 경우, 기존 환경에서 라이센스를 디엑티브 시킨 후 새로운 환경에서 라이센스를 새롭게 적용해야 한다.

	2) 훈련 및 시험
	3) 버전
	가) Basic
	(1) 한국교통안전공단 자격시험규정 준수
	(2) 훈련 / 시험 / 자유비행 지원
	(3) GPS 모드 / ATTI 모드

	나) Advanced
	(1) 한국교통안전공단 자격시험규정 준수
	(2) 훈련 / 시험 / 자유비행 지원
	(3) GPS 모드 / ATTI 모드
	(4) 디브리핑
	(5) 비행이력 관리


	4) 제품구성


	2. 사용자 설정 매뉴얼
	가. 제품 용도
	나. 제품 구성
	다. 초기 설정 매뉴얼
	1) 옵션 - 컨트롤러 설정
	가) 조종기 자동 활성화
	(1) 중심 값 설정
	(2) 왼쪽 스틱 수평 축 설정
	(3) 왼쪽 스틱 수직 축 설정
	(4) 오른쪽 스틱 수평/수직 축 설정
	(5) 미세설정
	(가) 반전 : 버튼의 형태로 기능이 제공되며, 영역 옆의 버튼의 경우 수직 입력 값 반전, 영역 아래의 버튼의 경우 수평 입력 값이 반전되어 적용된다. 붉은 색으로 표시된 버튼을 누른 경우 왼쪽 스틱의 수직 방향 입력 값이 반전되어 적용된다.
	(나) 트림 : 슬라이드 형태로 기능이 제공되며, 중심 값의 위치를 조절할 수 있다. 푸른색으로 표시된 슬라이드를 움직이면 왼쪽 스틱의 수평방향 중심 값의 위치를 조절할 수 있다.
	(다) 스케일 : 슬라이드 형태로 기능이 제공되며, 값의 변화율을 조절할 수 있다. 노란색으로 표시된 슬라이드를 움직이면 오른쪽 스틱의 수직방향 값의 변화율을 조절할 수 있다.
	(라) 민감도 설정 : 해당 값의 민감도를 최소 25%에서 최대 200%로 조절할 수 있다. 보라색으로 표시된 슬라이드를 움직이면 롤(roll)입력에 해당하는 값의 민감도를 조절할 수 있다.
	(마) 적용하기 : 세팅한 미세설정을 적용하기 위하여 적용하기 버튼을 클릭한다. “적용하시겠습니까?” 라는 팝업 창이 뜨면 예‘ 버튼을 눌러 조종기에 적용한다.
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