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CHASING DISTANCE LOCK SONAR

User Manual
V1.0

The CHASING Distance Lock Sonar is an exclusive accessory developed for the CHASING M2
and CHASING M2 PRO ROV. This is a multi-beam ultrasonic ranging sensor based on the
principle of ultrasonic ranging. Ultrasonic ranging offers excellent reception sensitivity,
speed, convenience, and accuracy. It can perform ranging in four directions, to the front, left,
right, and bottom of the ROV, which allows it to perform underwater collision avoidance and
underwater distance measurement.

1. CHASING Distance Lock Sonar
2. 4-pin data port

3. Mounting bracket

4. Swappable mounting bracket

Installation and connection

*Note: To ensure the distance measurement accuracy for the Distance Lock Sonar, please
assemble it according to the instructions in the User Manual.

CHASING M2 Assembly Instructions

Install the fixed-distance sonar on the ROV's support rod and affix it with 4 M3X8 screws.
Insert the fixed-distance sonar data cable into the 4-pin port and tighten it to complete
product assembly. The specific installation method is shown in the figure below.

Installation location: Install on the support rod at the bottom of the ROV battery
compartment, near the two rows of installation holes in front of the battery compartment
connector. Installation orientation: The main body of the Distance Lock Sonar is installed
facing toward the front of the submarine, in the direction of the camera.

Depth sensor

4-pinport Installation holes



CHASING M2 PRO Assembly Instructions
1) The assembly method is identical to that of the CHASING M2. Installin the correct position

and orientation according to the figure below.
2) Ifthe grabber claw and Distance Lock Sonar are used at the same time, the mounting bracket

must be replaced with the longer, swappable mounting bracket for assembly and use.

Depth sensor

4-pin port Installation holes 4-pin port %D

Specifications

Underwater collision avoidance

Application
Underwater fixed range
Range 0.25m~5m
Blind spot Less than 20cm
Measurement accuracy +25mm
Resolution 1mm
Launch angle 13° &+ 2°, 26° between axis-1 and axis-2

10.8VDC - 26.4VDC; (measurement range
will vary depending on voltage)

Power supply

Storage temperature -20°C - 60°C(non-frozen environment)
Probe installation Fixed installation

Protection level 1P68

Sonar installation base (default) 64 X 64.8 X T9mm

Sonar installation base (optional) 64 X 64.8 X 153mm

Sonar installation base weight (default) 54g

Sonar installation base weight (optional) 108g

Maximum diving depth 150m

Upper cover: 81.3 X 30mm;
Housing: 79.3 X 55.9mm
Weight of DISTANCE LOCK SONAR 286+5¢g
Communication TTL communication

Size of DISTANCE LOCK SONAR




Limitations of Product Use

CHASING DISTANCE LOCK SONAR utilizes the acoustic wave emission, therefore, the

following limitations may apply when used outside calibration conditions:

1.The presence of air bubbles in the water causes scattering of acoustic wave reflections.
This phenomenon may lead to distorted measurements in extreme cases.

2.A change in medium density, speed, or chemical composition (water currents, change
in salinity, temperature differential) affects the speed of sound in the medium, this may
lead to mismeasurement.

3.Muddy underwater environments will absorb acoustic waves and will reduce the distance
measurement range.

4.The presence of floating particles in the water will lead to sensor mismeasurement.

5.In addition to half-power beamwidth, the sensor can also emit side lobe acoustic waves
to measure a greater range when at proximity.

6.Acoustic waves are produced via an oscillating medium, therefore, vibrations in the
linkage between the sensor and the device should be kept to a minimum.

7.Acoustic wave transmission will be affected if there is a fast-flowing vortex or current
between the sensor and the target object, hence causing mismeasurement.

8.0ther conditions that may affect acoustic wave transmission and speed.

Notes

1. Please ensure that you install and connect the Distance Lock Sonar after the ROV is
powered off.

2. Inspect the unit and ensure the ports are dry and clean before use. Salt and moisture
may cause corrosion of the connector interface. If the interface happens to be wet,
please ensure the use of fresh water to rinse the socket, and use paper towels or cotton
balls to absorb any moisture in the socket.

3. Theinstallation orientation and position of the Distance Lock Sonar must be as officially
designated in the user manual.
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This guide may be updated without notice.
Visit the official Chasing website for the latest version: https://www.chasing.com




CHASING AVSTANDSLAS-EKKOLODDm

Bruksanvisning
V1.0

CHASING avstandslas-ekkolodd er et eksklusivt tilbehgr utviklet for CHASING M2 og CHASING
M2 PRO ROV. Dette er en ultralydssensor med flere straler, basert pa prinsippet om
ultralydsavstand. Ultralydssortiment gir utmerket mottakssensitivitet, hastighet, komfort og
ngyaktighet. Den kan fungere i fire retninger — foran, venstre, hgyre og i bunnen av ROV-en. Det
gjer det mulig & utfere kollisjonsunngaelse og maling av avstand under vann.

1. CHASING avstandslas-ekkolodd
2. 4-pin dataport

3. Monteringsbrakett

4. Utskiftbar monteringsbrakett

Installasjon og tilkobling

*Merk: For & sikre avstandsmalingsngyaktigheten for avstandslas-ekkoloddet, ma du montere
den i henhold til instruksjonene i brukerhandboken.

CHASING M2-monteringsinstruksjoner

Installer ekkoloddet med fast avstand pa ROV-ens stgttestang, og fest den med 4 M3 x 8 skruer.
Sett inn datakabelen med fast avstand i den 4-pins porten, og stram den for & fullfgre
produktmonteringen. Den spesifikke installasjonsmetoden er vist i figuren nedenfor.

Installasjonssted: Installer pa stgttestangen nederst pa ROV-batterirommet, neer de to radene
med monteringshull foran batteriromskontakten. Installasjonsretning: Hoveddelen av
avstandslas-ekkoloddet er installert vendt mot forsiden av ubaten, i kameraets retning.

Dybdesensor

‘)P\ Batterikammer

4-pin port installasjonshull 4-pin port



CHASING M2 PRO-monteringsinstruksjoner

1) Monteringsmetoden er identisk som for CHASING M2. Installer i riktig posisjon og retning i

henhold til figuren nedenfor.

2) Hvis gripeklo og avstandslas-ekkoloddet brukes samtidig, ma monteringsbraketten byttes ut

med den lengre, byttbare monteringsbraketten for montering og bruk.

Dybdesensor

4-pin port installasjonshull

Spesifikasjoner

Kamera

S 8
Batterikammer

g Il g A

Unngaelse av kollisjon under vann

Applikasjon

Fast rekkevidde under vann
Rekkevidde 0.25m~5m
Blindsone Mindre enn 20 cm
Malingens ngyaktighet +25mm
Opplgsning Imm
Startvinkel 13°% 2°,26° mellom akse 1 og akse 2

. 10,8 VDC - 26,4 VDC; (malingsomradet varierer

Strgmforsyning - -

avhengig av spenningen)
Lagringstemperatur -20°C-60°C (ikke-frossent miljo)

Sondeinstallasjon

Fastinstallasjon

Beskyttelsesniva

1P68

Ekkoloddets installasjonsbase (standard)

64 X 64,8 X 79 mm

Ekkoloddets installasjonsbase (valgfritt)

64 X 64,8 X 153 mm

Ekkoloddets installasjonsbasevekt (standard) S54g

Ekkoloddets installasjonsbasevekt (valgfritt) 108 g

Maksimal dykkedybde 150 m

Storrelsen til DISTANCE LOCK SONAR @vre deksel: 81,3 x 30 mm; hus: 79,3 x 55,9 mm
Vekten til DISTANSE LOCK SONAR 286+5g

Kommunikasjon

TTL-kommunikasjon




Produktets bruksbegrensninger

CHASING DISTANCE LOCK SONAR benytter akustisk bglgeutslipp. Derfor kan
fglgende begrensninger gjelde ved bruk utenfor kalibreringsforhold:
1. Tilstedeveerelse til luftbobler i vannet forarsaker spredning av akustiske refleksjoner. Dette
fenomenet kan i ekstreme tilfeller fgre til forvrengte
malinger.
2. En endring i middels tetthet, hastighet eller kiemisk sammensetning
(vannstrgmmer, endring i saltholdighet, temperaturforskijell) pavirker
lydhastigheten i mediet, dette kan fore til feilmaling.
3. Gjermete undervannsmiljger vil absorbere akustiske bglger og redusere avstandsmaleomradet.
4. Tilstedeveerelsen av flytende partikler i vannet vil fore til sensorfeilmalinger.
5. Itillegg til halv effektstralebredde, kan sensoren ogsa avgi akustiske bglger
fra sidelappene for @ male et stgrre omrade nar de er i naerheten.
6. Akustiske bglger produseres via et oscillerende medium, derfor bgr vibrasjoner i koblingen
mellom sensoren og enheten holdes pa et minimum.
7. Akustisk bglgetransmisjon vil bli pavirket hvis det er en hurtigflytende virvel eller strom mellom
sensoren og malobjektet, og dermed forarsake feilmaling.
8. Andre forhold som kan pavirke overfgring og hastighet av akustisk bglge.

Merknader

1. Forsikre deg om at du installerer og kobler avstandslas-ekkoloddet etter at ROV-en er slatt av.

2. Inspiser enheten og sgrg for at portene er tgrre og rene fgr bruk. Salt og fuktighet kan
forarsake korrosjon pé tilkoblingsgrensesnittet. Dersom grensesnittet er vatt, ma du sgrge
for at du bruker ferskvann til & skylle stikkontakten, og bruk tgrkepapir eller en bomullsdott
for & absorbere fuktighet i stikkontakten.

3. Installasjonsretningen og plasseringen til avstandslas-ekkoloddet ma veere som offisielt
angitt i brukerhandboken.

CH/AGIN G ;Vlmvgfrlz%s;Eg;g;nnovalion .com

Denne veiledningen kan oppdateres uten varsel.
Besgk Chasings offisielle nettsted for nyeste versjon: https://www.chasing.com



CHASING-EKOLOD MED DISTANSLAS

Bruksanvisning
V1.0

CHASING-ekolodet med distanslas &r ett exklusivt tillbehdr utvecklat for CHASING M2 och
CHASING M2 PRO ROV. Detta &r en ultraljudssensor med flera stralar baserad pa principen om
ultraljudsavstand. Ultraljudsavstand erbjuder utméarkt mottagningskénslighet, hastighet,
bekvamlighet och noggrannhet. Den kan anvéndas i fyra riktningar — pa framsidan, vanster, hoger
och undersidan av en ROV, vilket gor det mgjligt att undvika kollisioner och utféra
avstandsmaétningar under vatten.

1. CHASING-ekolod med distanslas
2. 4-polig dataport

3. Montera stéden

4. Utbytbart monteringsfaste

Montera och ansluta

A\ *Observation: For att sékerstalla métnoggrannheten vid avstand for ekolodet med distanslas
ska det monteras enligt anvisningarna i anvandarhandboken.

Monteringsanvisningar for CHASING M2

Montera ekolodet med fast avstand pa stodstangen pa din ROV och féast det med 4 M3 x 8
skruvar. Anslut datakabeln till ekolodet med fast avstand i den 4-poliga porten och dra at den for
att slutféra produktmonteringen. Den specifika monteringsmetoden visas i figuren nedan.

Monteringsplats: Montera pa stodstangen pa underdelen av ROV-batterifacket, ndra de tva
raderna med monteringshal framfor batterifackets kontakt. Monteringsriktning: Huvuddelen av
ekolodet med distanslas ska monteras vant mot ubétens framsida, i riktning mot kameran.

Djupgivare

‘)P\ Batterifack

q—. /

4-polig port  Monteringshal 4-polig port




Monteringsanvisningar for CHASING M2 PRO
1) Monteringsmetoden &r identisk med den for CHASING M2. Montera i rétt lage och riktning

enligt bilden nedan.

2) Om griparklon och ekolodet med distanslas anvénds samtidigt maste monteringsfastet
bytas ut mot det langre och utbytbara monteringsfastet for anvandning.

Djupgivare

4-polig port Monteringshal

Specifikationer

Kamera

9 8

v o

oy
4-polig port %’)

Batterifack

Undvikande av kollisioner

Tillampning
Fast rackvidd under vattnet

Réackvidd 0.25m~5m
D&d vinkel Mindre &n 20 cm
Métnoggrannhet +25mm
Upplosning 1Imm
Startvinkel 13° =+ 2°,26° mellan axel-1 och axel-2

. 10,8-26,4 VDC; (matintervallet varierar beroende
Né&taggregat

pé spénning)

Temperatur vid férvaring

-20°C - 60 °C (icke-frusen miljo)

Sondinstallation

Fast montering

Skyddsniva

1P68

Monteringsbas for ekolod (standard)

64 X 64,8 X 79 mm

Monteringsbas for ekolod (tillval)

64 X 64,8 X 153 mm

Vikten pa monteringsbas for ekolod (standard) 54g

Vikten pa monteringsbas for ekolod (tillval) 108¢g

Maximalt dykdjup 150 m

Storlek pa DISTANSLAST SONAR Ovre lock: 81,3 X 30 mm; chassi: 79,3 x 55,9 mm
Vikt pa DISTANSLAST SONAR 286+5g

Kommunikation

TTL-kommunikationer




Begransningar av produktanvandning

CHASING DISTANSLAST SONAR anvénder den akustiska vagemissionen och
dérfor kan foljande begransningar gélla vid anvandning utanfor
kalibreringsférhallanden:
1. Narvaron av luftbubblor i vattnet orsakar spridning av akustiska vagreflektioner. Detta
fenomen kan leda till férvrangda matningar i
extrema fall.
2. En férandring av medeltéthet, hastighet eller kemisk sammanséttning
(vattenstrommar, féréndring i salthalt och temperaturskillnad) paverkar
ljudets hastighet i mediet och detta kan leda till felméatningar.
3. Leriga undervattensmiljer absorberar akustiska vagor och reducerar avstandsmatintervallet.
4. Narvaron av flytande partiklar i vattnet kommer att leda till sensormétningsfel.
5. Forutom stralbredd pa halv effekt kan sensorn ocksé avge akustiska vagor
fran sidloben for att mata ett storre intervall nér de &r i narheten.
6. Akustiska vagor produceras via ett oscillerande medium och darfor bor vibrationer i
kopplingen mellan sensorn och enheten hallas till ett minimum.
7. Akustisk vagoverforing paverkas om det finns en snabbflédande virvel eller strom mellan
sensorn och mélobjektet, vilket orsakar felmatningar.
8. Andra forhéllanden som kan paverka akustisk vagoverforing och
-hastighet.

Anmarkningar

. Se till att du monterar och ansluter ekolodet med distanslas efter att din ROV har stangts av.

2. Inspektera enheten och se till att portarna ar torra och rena fére anvandning. Salt och fukt
kan orsaka korrosion i kontaktgrénssnittet. Om grénssnittet rakar vara vatt ska du se till att
anvanda farskt vatten for att skolja ur uttaget och anvéand pappershanddukar eller
bomullstussar for att absorbera fukten i det.

3. Monteringsriktningen och -placeringen av ekolodet med distanslas maste vara sasom

officiellt anges i anvandarhandboken.

-
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Denna guide kan uppdateras utan forvarning.
Besok Chasings officiella webbplats for den senaste versionen: https://www.chasing.com




