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CHASING USBL KIT

Applicable to Cerulean ROV Locator Bundle Mark Il

User Manual V1.0

The CHASING USBL KIT is a set of kit components customized to help users equip the
CHASING M2 PRO with a USBL positioning module. The kit can be used with a docking
station and an adapter box (or a control console) to implement precise underwater
positioning of the ROV. The USBL positioning system uses the transmitter to send acoustic
wave signals and the receiver to receive acoustic wave signals based on the triangulation
principle, to measure the coordinates of an ROV.
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-Transmitter
Assembly

-Connection Cable
Assembly

-Receiver
Assembly

-Upgrade
Assembly

1. Transmitter Bracket
2.Anchor Ear

3. Buoyancy Module
4. Thumbscrew

5. Free Handle

6. Control Cabin

9. Receiver Bracket

10. Tether Float

11. Upper Connector for Connecting to the
Control Cabin

12. Connector for Connecting to the Adapter
Box or Control Console

13. USB Connector

7. P h | i
Upper Port on the Control Cabin 14. ROV Locator Connector

8. Lower Port on the Control Cabin

Installation and connection

On the transmitter side:

1. Make sure that the ROV is powered off. Rotate the free handle for the anchor ear on the
transmitter assembly counterclockwise to a loose state. Then, on the transmitter of the
ROV Locator, pass the connection cable for the transmitter through the center hole of
the buoyancy material, as shown in the figure. Then, put the transmitter into the anchor
ear. Ensure that the anchor ear exactly clamps the blue end housing of the transmitter.
Then, rotate the free handle for the anchor ear clockwise to the locked state.

2. Take the transmitter assembly equipped with the transmitter and install it on the
docking station by using four spare M3x8 screws. () Connect the connection cable for
the transmitter to the universal 4-pin port of the docking station. @ Connect the "ROV"
port of the docking station to the upper port on the ROV by using the tether. The upper
port is next to the SD card slot. @ Connect the "RC" port of the docking station to the
"ROV" port on the right side of the adapter box. @ Fasten the docking station on the
ROV. For more information about the steps, see the user manual of the docking
station. The transmitter is installed on the ROV.

Transmitter-——--

Docking--------
Station

On the receiver side:

3. Rotate the free handle for the anchor ear on the receiver assembly counterclockwise to
a loose state. Then, put the receiver of the ROV Locator into the anchor ear, as shown in
the figure. Ensure that the anchor ear exactly clamps the blue end housing of the
transmitter. Then, rotate the free handle for the anchor ear clockwise to the locked state.
Connect the connection cable for the receiver to the lower port on the control cabin.
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Lower Port on the
> Control Cabin
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(D Take the connection cable assembly, plug the upper
connector for connecting to the control cabin into the upper
port on the control cabin. The upper connector is labeled with
"Connect to the control cabin."
(2 Plug the other connector
into the "USBL" port on the

left side of the adapter box.
Power on the ROV. After the
ROV starts, you can perform
operations on the ROV. In
addition, you can use the
USBL underwater positioning
feature on the app after you
download the offline map
from the help menu on the
app.
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Dimensions of the Transmitter Bracket

127 mm x 106 mm in diameter

Weight of the Transmitter Bracket

194 ¢

Dimensions of the Receiver Component

Bracket: 127 mm x 106 mm in diameter

Control cabin: 100

mm x 72 mm in diameter

Weight of the Receiver Component

Bracket: 134 g

Control cabin: 249

9

Operating Depth of the Control Cabin

1t01.5m

Operating Temperature

-10°Cto45°C

Precautions

1. To upgrade the Cerulean ROV Locator, see the official Cerulean Sonar documentation or

seek support services at the official website of Cerulean Sonar: https://ceruleansonar.com/

This kit is only available for the CHASING M2 PRO and must be used with a CHASING

docking station and adapter box (or control console). For more information about the

docking station and adapter box (or control console), see the user manuals.

. Before you install or connect the CHASING USBL KIT, ensure that the ROV and the
adapter box (or control console) are disconnected from the power supply. Before you
use the ROV underwater, ensure that the connectors of all connection cables are
plugged in place and the nuts are fastened.

4. To use the positioning feature, download an offline map from the app.

5. If the transmitter is blocked by the ROV, the transmission of acoustic wave signals is
affected, leading to inaccurate positioning results. To prevent this, observe the
orientation of the transmitter underwater when you use the USBL kit.

6. To ensure accurate positioning results, ensure that the receiver for the USBL kit is used
at a depth of 1 to 1.5 meters underwater.

7. Before you use the kit, inspect the unit and ensure that the ports are dry and clean. Salt
and moisture may cause corrosion of the connectors. If the connectors are covered in
wet stains, use fresh water to rinse the connectors and then use paper towels or cotton
balls to absorb moisture in the connectors.

N

w

Support

If you have any questions or technical issues, send an email to the aftersales services of
Chasing or contact us on the official website.

Aftersales support on the official website: https://www.chasing.com/ >> Contact us >>
Online Customer Support >>Click here

Aftersales service email addresses: support01@chasing-innovation.com for Europe,
support02@chasing-innovation.com for Asia and Oceania,
and support03@chasing-innovation.com for South America,
North America, and Africa.

CHASING

This guide may be updated without notice.
Visit the Chasing official website for the latest version: https://www.chasing.com
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CHASING USBL-KIT

Geeignet fiir Cerulean Unterwasser-Drohne
(ROV)-Positionierungpaket Mark Il

Benutzerhandbuch v1.0

Das CHASING USBL-KIT ist eine Kollektion von Komponenten, die speziell fiir die Aufriistung des
CHASING M2 PRO mit einem USBL-Positionierungsmodul entwickelt wurden. Das Kit kann
zusammen mit einer Dockingstation und einer Adapterbox (oder einer Steuerkonsole) verwendet
werden, um eine prazise Unterwasserpositionierung des ROV (Unterwasser-Drohne) zu realisieren.
Das USBL-Positionierungssystem verwendet den Sender, um akustische Wellensignale zu senden
und den Empféanger, um diese auf dem Triangulationsprinzip basierend zu empfangen, um die
Koordinaten einer Unterwasser-Drohne (ROV) zu bestimmen.

e
r‘] |H ® |

Jesl

-Anschlusskabel

-Senderbaugruppe -Empféangerbaugruppe -Aktualisierungskabel

13. USB Anschluss
14. ROV Locator Anschluss

8. Unterer Anschluss am
Gerétegehause

9. Empfangerhalterung

10. Schwimmer-Halteleine

11. Oberer Steckverbinder fiir den
Anschluss an das Gerategehduse

12. Steckverbinder fiir den Anschluss
an die Adapterbox oder die
Steuerkonsole

Installieren und anschlieRen

Auf Senderseite:

1. Senderhalterung

2. Ankerring

3. Auftriebsmodul

4. Randelschraube

5. Griff zum Losen

6. Gerategehduse

7. Oberer Anschluss am
Gerategehduse

1. Achten Sie darauf, dass die Unterwasser-Drohne (ROV) ausgeschaltet ist. Drehen Sie den Griff
zum Losen des Ankerrings an der Senderbaugruppe gegen den Uhrzeigersinn. Fiihren Sie dann
am Sender des ROV-Lokalisators das Anschlusskabel fiir den Sender durch das mittlere Loch
des Auftriebsmaterials, wie in der Abbildung dargestellt. Stecken Sie dann den Sender in den
Ankerring. Achten Sie darauf, dass die Ankerring das blaue Gehduseende des Senders genau
festklemmt. Drehen Sie dann den Griff zum Lésen des Ankerrings zum Verriegeln im
Uhrzeigersinn. )

e
Ty

2. Nehmen Sie die mit dem Sender ausgestattete Senderbaugruppe und befestigen Sie sie mit
vier M3x8 Ersatzschrauben an der Dockingstation. (@ SchlieRen Sie das Anschlusskabel des
Senders am 4-poligen Universalanschluss der Dockingstation an. @ Verbinden Sie den
,ROV"-Anschluss der Dockingstation mit dem oberen Anschluss an der Unterwasser-Drohne
(ROV) mit Hilfe des Kabels. Der obere Anschluss befindet sich neben dem
SD-Kartensteckplatz. @ Verbinden Sie den ,RC*-Anschluss der Dockingstation mit dem
L,ROV“-Anschluss auf der rechten Seite der Adapterbox. @ Befestigen Sie die Dockingstation
an der Unterwasser-Drohne (ROV). Weitere Informationen zu den obigen Schritten finden Sie
im Benutzerhandbuch der Dockingstation. Der Sender wurde an der Unterwasser-Drohne
(ROV) installiert.

Sender ----------

Auf Empfangerseite:

3. Drehen Sie den Griff zum Losen des Ankerring an der Empfangerbaugruppe gegen den
Uhrzeigersinn. Setzen Sie dann den Empféanger des ROV-Lokalisators in den Ankerring ein, wie
in der Abbildung dargestellt. Achten Sie darauf, dass die Ankerring das blaue Gehaduseende
des Senders genau festklemmt. Drehen Sie dann den Griff zum Lésen des Ankerrings zum
Verriegeln im Uhrzeigersinn. Verbinden Sie das Anschlusskabel fiir den Empfanger mit dem
unteren Anschluss am Gerédtegehause.

Unterer Anschluss am
Gerategehause

4. @ Nehmen Sie das Anschlusskabel und stecken Sie den oberen
Steckverbinder fiir den Anschluss an das Geradtegehause in den
oberen Anschluss am Gerédtegehduse. Der obere Anschluss ist
mit ,Anschluss an
das Gerategehause” beschriftet. (2 Stecken Sie den anderen
Steckverbinder in den ,USBL"-Anschluss auf der linken Seite der
Adapterbox. Schalten Sie die
Unterwasser-Drohne (ROV)
ein. Nachdem die
Unterwasser-Drohne (ROV)
eingeschaltet wurde, kénnen
Sie Aktionen an ihr
durchfiihren. Sie kénnen
zusatzlich die
USBL-Unterwasserpositionier
ungsfunktion mit der App
verwenden, nachdem Sie die
Offline-Karte Uber das
Hilfemenii der App
heruntergeladen haben.
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Karten-Download o om Sicherheitshinweise
ur fur -penutzer| ..., .

L < e 1. Um den Cerulean ROV-Lokalisator zu aktualisieren, schlagen Sie im offiziellen Handbuch von
L - Cerulean Sonar nach oder wenden Sie sich an den Kundendienst auf der offiziellen Website
m i 74 von Cerulean Sonar: https://ceruleansonar.com/
[ n—————— 2. Dieses Kit ist nur fir CHASING M2 PRO erhaltlich und muss mit einer CHASING-Dockingstation
o Aner-ssie Support und einer Adapterbox (oder einer Steuerkonsole) verwendet werden. Weitere Informationen
Rupce, ot and Lrooucton routie shooting . . . . . . . . .

R iber die Dockingstation und die Adapterbox (oder die Steuerkonsole) finden Sie in den

o :fu-'::u-m..-v Benutzerhandbiichern.

3. Stellen Sie vor der Installation oder dem Anschluss des CHASING USBL-KIT sicher, dass die
Unterwasser-Drohne (ROV) und die Adapterbox (oder Steuerkonsole) von der
Stromversorgung getrennt sind. Achten Sie vor dem Einsatz der Unterwasser-Drohne (ROV)
unter Wasser darauf, dass die Steckverbinder aller Anschlusskabel eingesteckt und die
Muttern gut angezogen sind.

4. Laden Sie zur Nutzung der Positionierungsfunktion zuerst eine Offline-Karte tber die App
herunter.

5. Wenn der Sender durch die Unterwasser-Drohne (ROV) blockiert wurde, wird die Ubertragung
der akustischen Signale beeintréachtigt, was zu ungenauen Positionierungsergebnissen fihrt.
Um dies zu vermeiden, achten Sie auf die Ausrichtung des Senders unter Wasser, wenn Sie den
USBL-Kit verwenden.

6. Um genaue Positionierungsergebnisse zu gewahrleisten, achten Sie darauf, dass der
Empfénger fir das USBL-Kit in einer Tiefe von 1 bis 1,5 Metern unter Wasser eingesetzt wird.

7. Uberpriifen Sie vor der Verwendung des Kits das Gerat und stellen Sie sicher, dass die
Anschliisse trocken und sauber sind. Salz und Feuchtigkeit kdnnen zur Korrosion der
Anschliisse fiihren. Wenn die Anschliisse mit feuchten Flecken Ubersat sind, spiilen Sie die
Anschliisse mit SiRwasser ab und verwenden Sie dann Papiertiicher oder Watteb&usche, um
die Feuchtigkeit in den Anschliissen aufzusaugen.

Product Suggestion
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Support

Wenn Sie Fragen oder technische Probleme haben, senden Sie eine E-Mail an den Kundendienst
von Chasing oder kontaktieren Sie uns lber die offizielle Website.
Kundendienst auf der offiziellen Website: https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online
Customer Support >> hier klicken
E-Mail-Adressen des Kundendienstes: support01@chasing-innovation.com fiir Europa,
support02@chasing-innovation.com fiir Asien und Ozeanien

und support03@chasing-innovation.com fiir Sidamerika,
Nordamerika und Afrika.

Technische Daten

Abmessungen der Senderhalterung 127 mm x 106 mm im Durchmesser

Gewicht der Senderhalterung 1949

Halterung: 127 mm x 106 mm im Durchmesser

Abmessungen der Empfangerkomponente - = -
Gerétegehduse: 100 mm x 72 mm im Durchmesser

Halterung: 134 g CH/A\SING

Gerédtegehduse: 249 g

Gewicht der Empfangerkomponente

Diese Bedienungsanleitung kann ohne vorherige Ankiindigung aktualisiert werden.
Besuchen Sie die offizielle Chasing-Website,
Betriebstemperatur -10°C bis 45°C um die neueste Version zu erhalten: https://www.chasing.com

Betriebstiefe des Gerategehauses 1bis1,5m
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. o e . 2. Utilice 4 tornillos de repuesto M3*8 para instalar el kit del terminal de transmisor en la estacion
U S B L Klt d e pOS I C I 0 n a I I l I e nto S u b‘ de acoplamiento, Wconecte el cable del transmisor a la interfaz universal de cuatro ntcleos de
la estacion de acoplamiento, @con el cable de flotabilidad conecte la Interfaz "ROV" de la

7 4. .
estacion de acoplamiento a la interfaz superior del submarino (cerca de la ranura de la tarjeta
g acuatico de chasing

SD), ® conecte la interfaz "RC" de la estacion de acoplamiento a la interfaz "ROV" en el lado
Ap|icab|e para Cerulean ROV Locator Bundle Markll derecho de la caja del adaptador. @fije la estacion de acoplamiento en el submarino (se ve el
manual de la estacion de acoplamiento). Por eso la instalacion del transmisor de submarino

Manual de usuario V1.0 esté lista.

Transmisor ----------

El USBL kit de posicionamiento subacuatico de chasing es un componente especial para el
CHASING M2 PRO equipado con un médulo de posicionamiento USBL. Se puede utilizar con una
estacion de acoplamiento y una caja adaptadora (caja de control opcional) para realizar un
posicionamiento subacudtico preciso. El sistema de posicionamiento de USBL se utiliza a través
de triangulacién para medir la posicion de las coordenadas del submarino por las ondas sonoras
desde el transmisor y el receptor. 0

<
‘ N

A
il iy
O®)

Estacion de -------4 nterfaz universal

expansion

4440494

5

Receptor
3. Gire la manija mévil del aro en el kit de receptor en sentido antihorario hasta un estado relajado, luego
- Componentes del transmisor ~ * Componentes del receptor ~ + Componentes de - Componentes de la coloque el receptor de ROV Locator en el aro como se ve en la figura, el aro sujeta la carcasa azul del
conexion de lineas linea de actualizacion receptor y gira la manija movil del aro en el sentido de las agujas del reloj hasta el estado apretado. Luego
1. Soporte de transmisor 6. Cabina de control 11. Conecte el enchufe sobre la b iNterfaz eSS e Bente,
2. Aro 7. Interfaz sobre la cabina cabina de control ‘ |
3. Médulo de flotabilidad de control. 12. Conecte el enchufe de la caja ~e = % £
4. Tornillo de dedo 8. Interfaz bajo la cabina del adaptador/caja de control b /\‘ @W J :
5. Manija mévil de control. 13. Interfaz de USB y |nterfa£ debajo de
9. Soporte del receptor 14. Interfaz de ROV Locator : b.. cabina de control

10. Bola flotante L

Instalacion y conexion

Terminal de transmision 4.(Inserte el enchufe superior de cabina de control de cables de
conexion (etiqueta con "este puerto estd conectado a la cabina de
control") en la interfaz superior, @El otro extremo del enchufe se
inserta en la interfaz de "USBL "en el lado izquierdo de la caja del
adaptador para realizar la
instalacion de la caja adaptadora y
el receptor. El sumergible se
enciende y se puede operar
después del inicio de la maquina.
Utilice la funcién de posiciona-
miento subacuético USBL a través
de la aplicacion. Debe descargar el
mapa sin conexién desde el ment
de la aplicacion antes de usarlo.

=

. Aseglrese de que el submarino esté apagado, gire la manija del aro en el terminal de transmis-
ion en sentido antihorario a un estado relajado, luego pasa la linea de conexion del transmisor
de ROV Locator a través del centro del material flotante indicando en la figura. Coloque el
transmisor en el aro que sujeta la carcasa azul del transmisor y gira la manija mévil del
apretado.
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s -
S e con| - —— Precauciones
usuarios de USBL < Help
. 1. Si el Cerulean ROV Locator necesita actualizar, vea la documentacion oficial de
| B vl Ceruleansonar o ingrese al sitio web oficial de Ceruleansonar para los servicios. -
“E ;:,owm — https://.ceruleansonar.com/ N )
2. Este kit solo es para el CHASING M2 PRO y debe utilizarse con una estacion de
& Qﬁﬁf‘f;’;ﬂmmmm,‘, acoplamiento submarina y una caja adaptadora (caja de control). Vea el manual de usuario
{ BuaFeodback correspondiente para las instrucciones de la estacion de acoplamiento y la caja de
R . transferencia (caja de control).

3. Haga la instalacién y conexion del USBL kit de posicionamiento subacuatico de chasing
cuando el sumergible y la caja adaptadora (caja de control) estén apagados y garantiza que

R TR i los enchufes estan insertados y apretar las tuercas antes de usarlo.

) : 4. Para utilizar la funcion de ubicacion, primero descarga el mapa sin conexion de la
APLICACION.

5. Al usar el posicionamiento subacuatico USBL, es necesario observar la direccion del
transmisor en el agua para evitar ser bloqueado por el submarino y que, afectado afectado
por la transmisién de ondas sonoras, causaria un posicionamiento inexacto.

6. El receptor de posicionamiento subacuatico USBL debe utilizarse a una profundidad de 1-1,5
metros bajo el agua para garantizar el posicionamiento preciso.

7. Revise y mantenga la interfaz del cuerpo seca y limpia antes del uso. La sal y la humedad
pueden hacer que la interfaz se corroa. Si la interfaz tiene agua, enjuaga el encaje con agua
dulce y use un papel o una bola de algodén para secar la humedad en el encaje.

Product Suggestion
B8 waboare o takn sy supgestins abeut products
it exttuern

Ayuda

Si tiene alguna duda o problema técnico, envie un correo electronico al servicio posventa de
chasing o contactenos por el sitio web oficial.

Servicio de postventa oficial del sitio web:
https://www.chasing.com/ >> Contactenos >> Atencién al cliente en linea >>haga clic aqui

Correo electrénico posventa: support01@chasing-innovation.com-- Europa
support02@chasing-innovation.com --Asia y Oceania
support03@chasing-inno vation.com - América del Norte, del Sur y Africa

Especificaciones

Tamafio del soporte del componente del transmisor Diametro 127mm x 106mm

Peso del soporte del componente del transmisor 194 g

Soporte: diametro 127mm x 106mm

Tamaiio del componente del receptor - —
Cabina de control: diametro 100mm x 72mm

Soporte: 134 g CH/A\SING

Cabina de control: 249 g
Profundidad de trabajo de la cabina de control 1-1,5m Esta guia esta sujeta a las actualizaciones sin previo aviso.
Puedes verificarlo en el sitio web oficial de Chasing para la tltima version:
https://www.chasing.com
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Peso del componente del receptor

Temperatura de trabajo -10°C~45°C
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CHASING USBL KIT

Applicable a I'ensemble ROV Locator Mark Il de Cerulean

Manuel Utilisateur vi.0

Le CHASING USBL KIT est un ensemble de composants de kit personnalisés pour aider les
utilisateurs a équiper le CHASING M2 PRO avec un module de positionnement USBL. Le kit peut
étre utilisé avec une station d'accueil et un boitier adaptateur (ou une console de commande) pour
mettre en ceuvre un positionnement sous-marin précis du ROV. Le systeme de positionnement
USBL utilise I'émetteur pour envoyer des signaux d’ondes acoustiques et le récepteur pour recevoir
des signaux d’'ondes acoustiques basés sur le principe de triangulation, afin de mesurer les
coordonnées d’'un ROV.

®

‘Ensembledu
cable de connexion

-Assemblage de

-Ensemble
I'émetteur

récepteur

-Assemblage du
cable de mise a niveau

1. Support de I'émetteur

2. Oreille d'ancrage

3. Module de flottabilité

4. Vis papillon

5. Poignée libre

6. Cabine de commande

7. Port supérieur de la cabine de
commande

8. Port inférieur de la cabine de commande

9. Support du récepteur

10. Flotteur de I'ombilical

11. Connecteur supérieur pour la connexion a la cabine de
commande

12. Connecteur pour la connexion au boitier adaptateur ou a
la console de commande

13. Connecteur USB

14. Connecteur de localisation ROV

Installation et connexion

Du c6té de I'émetteur :

1. Assurez-vous que le ROV est hors tension. Tournez la poignée libre de I'oreille d’ancrage sur
I'assemblage de I'émetteur dans le sens inverse des aiguilles d'une montre pour la desserrer.
Puis, sur I'émetteur du ROV Locator, faites passer le cable de connexion de |'émetteur par le trou
central du matériau de flottaison, comme indiqué sur la figure. Ensuite, mettez I'émetteur dans
l'oreille d’ancrage. Veillez a ce que l'oreille d’ancrage soit fixée exactement au boitier
d’extrémité bleu de I'émetteur. Ensuite, tournez la poignée libre de l'oreille d’ancrage dans le
sens des aiguilles d'une montre jusqu’a I'état verrouillé.

. Prenez I'assemblage de I'émetteur équipé et installez-le sur la station d’accueil en utilisant
quatre vis M3x8 de rechange. @ Connectez le cable de connexion de I'émetteur au port
universel & 4 broches de la station d'accueil. @ Connectez le port « ROV » de la station
d’accueil au port supérieur du ROV a l'aide de I'attache. Le port supérieur se trouve a c6té du
logement de la carte SD. 3 Connectez le port « RC » de |a station d’accueil au port « ROV » sur
le coté droit du boitier adaptateur. @ Fixez la station d’accueil sur le ROV. Pour plus
d'informations sur les étapes, consultez le manuel utilisateur de la station d'accueil.
L'émetteur est installé sur le ROV.

Emetteur -~

Station d’accueil - - Port universel

070

Du c6té du récepteur :

3.

IN

Faites tourner la poignée libre de I'oreille d'ancrage sur 'assemblage du récepteur dans le sens
inverse des aiguilles d’'une montre jusqu’a ce qu’elle soit desserrée. Ensuite, placez le récepteur
du ROV Locator dans l'oreille d’'ancrage, comme indiqué sur la figure. Veillez a ce que l'oreille
d'ancrage soit fixée exactement au boitier d’extrémité bleu de I'émetteur. Ensuite, tournez la
poignée libre de l'oreille d’ancrage dans le sens des aiguilles d'une montre jusqu'a I'état
verrouillé. Connectez le cable de connexion du récepteur au port inférieur de la cabine de
commande.

Port inférieur de la cabine
de commande

=
qwqqadaaadd‘

. @ Prenez I'ensemble du cable de connexion, branchez le connecteur

supérieur de connexion a la cabine de commande dans le port supérieur
de la cabine de commande. Le connecteur supérieur porte I'inscription
« Connexion a la cabine de commande. »
(2 Branchez I'autre connecteur
dans le port « USBL » situé sur le
c6té gauche du boitier adaptateur.
Mettez le ROV sous tension. Aprés
le démarrage du ROV, vous pouvez
effectuer des opérations sur le

ROV. En outre, vous pouvez utiliser
la fonction de positionnement
sous-marin USBL sur I'application
aprés avoir téléchargé la carte

hors ligne a partir du menu d'aide

de I'application.
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Télécharger la carte

Pour

les utilisateurs de

USBL uniquement
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Dimensions du support de I'émetteur

127 mm x 106 mm de diamétre

Poids du support de I'émetteur

1949

Dimensions du composant du récepteur

Support : 127 mm x 106 mm de diametre Cabine

de commande : 100 mm x 72 mm de diamétre

Poids du composant du récepteur

Support: 134 g

Cabine de commande : 249 g

Profondeur de fonctionnement
de la cabine de commande

1a415m

Température de fonctionnement

-10°Ca45°C

Précautions

. Pour mettre & jour le ROV Locator de Cerulean, consultez la documentation officielle de

Cerulean Sonar ou recherchez des services d'assistance sur le site officiel de Cerulean Sonar
a l'adresse suivante : https://ceruleansonar.com/

. Ce kit n’est disponible que pour le CHASING M2 PRO et doit étre utilisé avec une station

d’accueil CHASING et un boitier adaptateur (ou une console de commande). Pour plus
d'informations sur la station d'accueil et le boitier adaptateur (ou la console de commande),
consultez les manuels utilisateurs.

. Avant d'installer ou de connecter le CHASING USBL KIT, assurez-vous que le ROV et le boitier

adaptateur (ou la console de commande) sont déconnectés de I'alimentation électrique. Avant
d'utiliser le ROV sous I'eau, assurez-vous que les connecteurs de tous les cables de connexion
sont branchés et que les écrous sont fixés.

. Pour utiliser la fonction de positionnement, téléchargez une carte hors ligne depuis

I'application.

. Si 'émetteur est bloqué par le ROV, la transmission des signaux d’ondes acoustiques est

affectée, ce qui entraine des résultats de positionnement inexacts. Pour éviter ce type de
probleme, respectez I'orientation de I'émetteur sous I'eau lorsque vous utilisez le kit USBL.

. Pour garantir des résultats de positionnement précis, assurez-vous que le récepteur du kit

USBL est utilisé a une profondeur de 1 a 1,5 meétre sous l'eau.

. Avant d'utiliser le kit, inspectez I'appareil et assurez-vous que les ports sont secs et propres.

Le sel et 'humidité peuvent provoquer la corrosion des connecteurs. Si les connecteurs sont
couverts de taches humides, utilisez de I'eau propre pour rincer les connecteurs, puis utilisez
des serviettes en papier ou des boules de coton pour absorber I'humidité dans les
connecteurs.

Support

Si vous avez des questions ou des problémes techniques, envoyez un courriel aux services
aprés-vente de Chasing ou contactez-nous sur le site officiel.

Service aprées-vente sur le site officiel :

https://www.chasing.com/ >> Contactez-nous >> Client en ligne Assistance >>Cliquez ici

Adresses électroniques du service aprés-vente pour I'Europe :

support01@chasing-innovation.com,support02@chasing-innovation.com pour I'Asie et
I'Océanie,et support03@chasing-innovation.com pour ’Amérique du Sud, ’Amérique du Nord et
I'Afrique.

CHASING

Ce guide peut étre mis a jour sans préavis.
Consultez le site Web officiel de Chasing pour la derniére version : https://www.chasing.com
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2. Prendere il gruppo trasmettitore montato e installarlo sulla docking station usando quattro viti di
K I T U S B L C H AS I N G ricambio M3 x 8. @ Inserire il cavo di collegamento del trasmettitore nella porta universale a 4 pin

) della docking station. 2 Collegare la porta "ROV" della docking station alla porta superiore del
Adatto al localizzatore Cerulean ROV usando l'apposito cavo. La porta superiore si trova accanto allo slot per le schede SD. 3
ROV Locator Bundle Mark 1 Collegare la porta "RC" della docking station alla porta "ROV" sul lato destro della scatola

adattatore. @ Fissare la docking station sul ROV. Per ulteriori informazioni sulla procedura,
consultare il manuale utente della docking station. A questo punto, il trasmettitore € installato sul

Manuale dell'utente V1.0 ROV.

I KIT USBL CHASING include una serie di componenti personalizzati in grado di aiutare gli utenti a Trasmettitore ----------
equipaggiare il CHASING M2 PRO con un modulo di localizzazione USBL. Pud essere utilizzato con
una docking station e una scatola adattatore (o una console di comando) per ottenere un
posizionamento subacqueo preciso del ROV. Il sistema di posizionamento USBL calcola le
coordinate di un ROV usando il trasmettitore e il ricevitore per inviare e ricevere onde acustiche in
base al principio della triangolazione.

Docking station------- v p a * Porta universale

Lato ricevitore:
3. Ruotandola in senso antiorario, allentare la chiavetta di serraggio della fascetta di ancoraggio sul

-Gruppo trasmettitore -Gruppo ricevitore -Gruppo cavo di -Gruppo cavo di gruppo ricevitore. Inserire il ricevitore del localizzatore ROV nella fascetta di ancoraggio, come
collegamento aggiornamento mostrato in figura. Accertarsi che la fascetta sia stretta correttamente sull'alloggiamento terminale
1. Staffa del trasmettitore 9. Staffa del ricevitore blu del trasmettitore. Quindi, ruotare la chiavetta di fissaggio in senso orario finché non si blocca.
2. Fascetta di ancoraggio 10. Galleggiante del cavo Inserire il cavo di collegamento del ricevitore nella porta inferiore dell'alloggiamento di comando.
3. Modulo di galleggiamento 11. Connettore superiore per il collegamento all'alloggiamento
4. Vite a testa zigrinata di comando
5. Clrlmiavetta di fissdaggio § 12. Connettore per il collegamento alla scatola adattatore o alla f
6. Alloggiamento di comando console di comando o
7. Porta superiore 13. Connettore USB :glrld‘[:lllggf]:rilaor:leento di
dellalloggiamento di comando 14 connettore per il localizzatore ROV . comando
8. Porta inferiore
dell'alloggiamento di comando
| nsta I I azione eco I Iega mento 4. @ Prendere il gruppo cavo di collegamento e inserire il connettore
superiore nella porta superiore dell'alloggiamento di comando. Il
Lato trasmettitore: connettore superiore riporta l'indicazione "Collegare all'alloggiamento
di comando”.
1. Accertarsi che il ROV sia spento. Ruotandola in senso antiorario, allentare la chiavetta di @ Inserire l'altro connettore
serraggio della fascetta di ancoraggio sul gruppo trasmettitore. Sul trasmettitore del nella porta "USBL" sul lato
localizzatore ROV, passare il cavo di collegamento attraverso il foro centrale del materiale di sinistro della scatola adattatore.
galleggiamento, come mostrato in figura. Inserire il trasmettitore nella fascetta di ancoraggio. Accendere il ROV. Sara possibile

effettuare operazioni sul ROV
quando quest'ultimo si sara
avviato. Inoltre, una volta
scaricata la mappa offline dal
menu di supporto, sara possibile
usare la funzione di
posizionamento subacqueo
USBL sull'app.

Accertarsi che la fascetta sia stretta correttamente sull'alloggiamento terminale blu del
trasmettitore. Quindi, ruotare la chiavetta di fissaggio in senso orario finché non si blocca.
.
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Specifiche

Dimensioni della staffa del trasmettitore 127 x 106 mm di diametro

Peso della staffa del trasmettitore 1949

Staffa: 127 x 106 mm di diametro

Dimensioni del ricevitore - - —
Alloggiamento di comando: 100 x 72 mm di diametro

Staffa: 134 g

Peso del ricevitore
Alloggiamento di comando: 249 g

Profondita di esercizio dellalloggiamento di comando Dalal5m

Temperatura di esercizio Da-10a45°C

Precauzioni

1. Per aggiornare il localizzatore ROV Cerulean, consultare la documentazione ufficiale o
cercare i servizi di assistenza sul sito web ufficiale Cerulean Sonar:
https://ceruleansonar.com/

2. Questo kit e disponibile solo per il CHASING M2 PRO e deve essere utilizzato con una
docking station e una scatola adattatore (o console di comando) Chasing. Per ulteriori
informazioni sulla docking station e sulla scatola adattatore (o console di comando),
consultare i manuali utente.

3. Prima di installare o collegare il KIT USBL CHASING, accertarsi che il ROV e la scatola
adattatore (o la console di comando) siano scollegati dalla fonte di alimentazione. Prima di
usare il ROV sott'acqua, verificare che i connettori di tutti i cavi di collegamento siano ben
inseriti e che i dadi siano serrati.

. Per usare la funzione di posizionamento, scaricare una mappa offline dall'app.

. L'ostruzione del trasmettitore da parte del ROV puo influenzare la trasmissione delle onde
acustiche, causando un posizionamento impreciso. Per prevenire il problema, osservare
I'orientamento del trasmettitore sott'acqua quando si usa il kit USBL.

. Per ottenere un posizionamento accurato, usare il ricevitore del kit USBL a una profondita
compresa tra 1 e 1,5 metri.

. Prima dell'uso, ispezionare |'unita e verificare che le porte siano asciutte e pulite. Il sale e
|'umidita possono corrodere i connettori. Se i connettori presentano macchie di umidita,
sciacquarli con dell'acqua fresca e usare dei tovaglioli di carta o dei batuffoli di cotone per
assorbire 'umidita.

a s

o

~

Assistenza

In caso di domande o problemi tecnici, € possibile inviare un'e-mail al servizio di assistenza
postvendita Chasing oppure contattarci sul nostro sito web ufficiale.

Servizio di assistenza postvendita sul sito web ufficiale:
https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online Customer Support >> Click here

Indirizzo e-mail del servizio di assistenza postvendita:

support01@chasing-innovation.com per I'Europa;
support02@chasing-innovation.com per I'Asia e I'Oceania;
support03@chasing-innovation.com per il Sud America, il Nord America e I'Africa.

CHASING

La presente guida puo essere aggiornata senza preavviso.
Visita il sito web ufficiale Chasing per scaricare I'ultima versione: https://www.chasing.com
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CHASING USBL undervannsposisjoner-

ingssett
For Cerulean ROV Locator Bundle Markl|

Brukerhandbok V1.0

CHASING USBL undervannsposisjoneringssett er et spesialtilpasset sett utviklet for enkelhets
skyld & beere USBL-posisjoneringsmodul p4 CHASING M2 PRO nedsenkbar. Den kan realisere
undervanns ngyaktige posisjoneringsfunksjonen til den nedsenkbare nar den brukes sammen
med forankringsstasjonen og adapterboksen (kontrollboks valgfritt). USBL-posisjoneringssyste-
met bruker trianguleringsprinsipp for & beregne koordinatposisjonen til nedsenkbar ved & sende
og motta akustiske signaler fra sender og mottaker.

P
il

N »
| i 1
2

* Mottakerkomponent

» Komponent for

« Tilkobling av e
oppgraderingslinje

linjekomponent

« Senderkomponent

12.Tilkoblingsadapterboks/kontrollbok
splugg

13. USB-grensesnitt

14. ROV Locator-grensesnitt

1. Senderbrakett

2. Boyle

3. Oppdriftsmodul

4. Tommelskrue

5. Bevegelig handtak
6. Kontrollskap

7. Grensesnitt over styreskapet

8. Grensesnitt under styreskapet

9. Mottakersen

10. Flytende ball

11. Plugg over tilkoblingskontrollskapet

Installasjon og tilkobling

Avsender

1. Pass pa at den nedsenkbare er slatt av forst, drei det bevegelige handtaket pa senderkompo-
nenten mot klokken til avslappet tilstand. For ROV Locator-senderen som vist, ma du ferst fere
tilkoblingsledningen til senderen gjennom det sentrale hullet i oppdriftsmaterialet, og deretter
sette senderen inn i bgylen, som bare klemmer det bla endeskallet pa senderen, og roter
deretter bgylens bevegelige handtak med klokken til 1ast tilstand.

2

. Monter senderkomponenten med senderen pa dokkingstasjonen med fire reservedeler M3*8

skruer: (D Koble senderens tilkoblingsledning til det universelle firekjerners grensesnittet til
dokkingstasjonen, @koble dokkingstasjonens "ROV" -grensesnitt med grensesnittet over det
nedsenkbare (ved siden av SD-kortsporet) med oppdriftslinje, og (3) koble dokkingstasjonens

"RC" grensesnitt til "ROV" -grensesnittet pa hoyre side av adapterboksen. @ Fest deretterm
dokkingstasjonen pa den nedsenkbare (se dokkingstasjonshandboken for trinn). Pa dette
tidspunktet er installasjonen av den nedsenkbare senderen fullfort.

Sender----------

Forank- -------4
ringsstasjon

Mottaker

3

~

. Drei det bevegelige handtaket pa mottakerkomponenten mot klokken til den avslappede tilstanden, og
plasser deretter ROV Locator-mottakeren inn i bgylen som vist for & fa beylen til & klemme det bla
endehuset pa mottakeren, og roter deretter boylens bevegelige handtak med urviseren til last tilstand.
Koble deretter kontakten til mottakeren til grensesnittet under kontrollskapet.

Grensesnitt under
kontrollskapet

. DSett pluggen over tilkoblingsstyringsskapet til tilkoblingsledningskom-
ponenten (med logoen til "denne porten far tilgang til kontrollskapet") i
grensesnittet over kontrollskapet, @ sett pluggen i den andre enden inn
i "USBL" -grensesnittet pa venstre side av adapterboksen for & fullfgre
installasjonen av adapterboksen
og mottakeren for & starte opp den
nedsenkbare. USBL undervanns-
posisjoneringsfunksjonen kan
brukes gjennom APPEN. Fer du
bruker det, last ned det frakoblede
kartet fra hjelp-menyen i APPEN.
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. Hvis Cerulean ROV Locator ma oppgraderes, kan du se den offisielle Ceruleansonar-doku-
mentasjonen eller besgke den offisielle Ceruleansonar-nettsiden nedenfor for stottetjenester.
Https://ceruleansonar.com/

. Dette settet er for gyeblikket bare tilgjengelig for CHASING M2 PRO nedsenkbare og ma

brukes med CHASING dokkingstasjoner og adapterbokser (kontrollbokser). Se den

tilsvarende brukerhandboken for detaljert beskrivelse av forankringsstasjon og adapterboks

(kontrollboks).

Monter og koble til CHASING USBL undervannsposisjoneringssett nar den nedsenkbare og

adapterboksen (kontrollboksen) er slatt av, og serg for at alle tilkoblingsledningsplugger er

koblet til og mutrene er strammet for lansering.

. For a bruke posisjoneringsfunksjonen, ma du ferst laste ned det frakoblede kartet fra APPEN.

. Ved bruk av USBL for undervannsposisjonering er det nedvendig a observere senderens
orientering i vannet, for & unnga ungyaktig posisjonering forarsaket av pavirkning av
okklusjonen av det nedsenkbare pa overfering av akustiske signaler.

6. USBL undervannsposisjoneringsmottaker skal brukes pa en dybde pa 1-1,5 meter under

vann for a sikre ngyaktige posisjoneringsresultater.

7. Kontroller og hold apparatets grensesnitt tert og rent fer bruk. Salt og fuktighet kan forarsake

korrosjon av grensesnittet. Hvis grensesnittet har vannflekker, skyll stikkontakten med

ferskvann og absorber vannet i stikkontakten med papirhandklzer eller bomuliskuler.

N

1

SIS

Stotte

Hvis du har spgrsmal eller tekniske problemer, kan du sende en e-post til CHASING etter salg
eller kontakte oss via offisiell nettstedsstatte.

Offisiell nettsidestotte for ettersalg:
https://www.chasing.com/ >> Kontakt oss >> online kundeservice >>Klikk her</479>

E-postadresse etter salg: support01@chasing-innovation.com-Europa
support02@chasing-innovation.com --Asia &Oseania
support03@chasing-innovation.com- Nord- og Ser-Amerika og Afrika

Dimensjon av senderkomponentbrakett Diameter 127 mm x 106 mm

Vekt pa senderkomponentbrakett 19g
Brakett: diameter 127 mm x 106 mm

Mottakerkomponentens dimensjon -
Kontrollskap: diameter 100 mm x 72 mm

Brakett: 134 g
Kontrollskap: 249 g
Driftsdybde for kontrollskap 1-1,56m

-10°C ~ 45°C

CHASING

Denne veiledningen kan oppdateres uten forvarsel.
Du kan ga til den offisielle nettsiden til CHASING for den nyeste versjonen:
https://www.chasing.com

Vekt pa mottakerkomponent

Driftstemperatur

42



CHASING USBL-KIT

Galler for Cerulean ROV Locator Bundle Mark Il
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Bruksanvisning vi.o

CHASING USBL-KIT &r en uppsattning kit-komponenter anpassade for att hjédlpa anvéandare att
utrusta CHASING M2 PRO med en USBL-positioneringsmodul. Kitet gar att anvanda med en
dockningsstation och adapterbox (eller en kontrollkonsol) fér att utféra noggrann
undervattenspositionering for ROV-enhet. USBL-positioneringssystemet anvander en sandare for
att skicka akustiska vagsignaler och en mottagare for att ta emot akustiska vagsignaler enligt
trianguleringsprincipen for att ange koordinaterna fér en ROV-enhet.

)

iy
s
=%

-Sandarenhet - Mottagarenhet -Anslutningskabelenhet -Uppgradera
kabelenhet
1. Séndarfaste 6. Styrkabin 11. Gvre kontakt fér anslutning till styrenheten

2.Forankring 7. Ovre port pa styrenhet 12. Kontakt for anslutning till adapterbox

3. Flytmodul 8. Nedre port pa styrkabinen eller kontrollkonsol
4. Tumskruv 9. Mottagarfaste 13. USB-kontakt
5. Fri ande 10. KabelflGte 14. ROV Locator-kontakt

Montering och anslutning

Pa sandarsidan:

1. Kontrollera att ROV-enheten &r avstangd. Vrid den fria d&nden pa séndarenhetens férankring
moturs for att lossa den. For anslutningskabeln till séndaren genom mitthalet p4 ROV Locators
flytmodul enligt bilden. Placera sedan sandaren i férankringen. Kontrollera att férankringen
exakt faster det bla holjet pa sdndaren. Vrid sedan den fria &nden pa forankringen medurs till
last lage.

N

. Ta séndarenheten med sandaren och installera den i dockningsstationen med fyra
M3x8-skruvar. @ Anslut sdndarens anslutningskabel till den 4-poliga universalporten p&
dockningsstationen. @ Anslut ROV-porten pad dockningsstationen till den dvre porten pa
ROV-enheten med kabeln. Den 6vre porten finns intill SD-kortplatsen. 3 Anslut RC-porten pa
dockningsstationen till ROV-porten pa adapterboxens hdgra sida. @ Fast dockningsstationen
pé ROV-enheten. Mer information om stegen finns i dockningsstationens bruksanvisning.
Sandaren &r installerad pa ROV-enheten.

Séndare ----------

Universalport

Pa mottagarsidan:

3. Vrid den fria &nden pa mottagarenhetens forankring moturs for att lossa den. Placera sedan
ROV Locators mottagare i forankringen enligt bilden. Kontrollera att férankringen exakt faster
det bl holjet pa sandaren. Vrid sedan den fria dnden pa férankringen medurs till 1ast lage.
Anslut anslutningskabeln till mottagaren till den nedre porten pa styrenheten.

!

D
(]

4. (D Ta anslutningskabelenheten och anslut den dvre kontakten for

anslutning till styrenheten i styrenhetens 6vre port. Den 6vre kontakten
&r markt "Anslut till styrenhet”. 2) Anslut den andra kontakten till
USBL-porten péa vanster sida av adapterboxen. Starta ROV-enheten. Nar
ROV-enheten har startat gar det att
utfora atgéarder pa ROV-enheten.
Det gar dven att anvanda
funktionen USBL-undervattenspo-
sitionering i appen nar du har
laddat ned offlinekartan fran
appens hjalpmeny.
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Sandarféstets matt

127 mm x 106 mm i diameter

Séandarfastets vikt

194¢g

Mottagarkomponentens métt

Féste: 127 mm x 106 mm i diameter

Styrenhet: 100 mm x 72 mm in diameter

. Faste: 134 g
Mottagarkomponentens vikt
Styrenhet: 249 g
Styrenhetens driftdjup 1till1,5m
Drifttemperatur -10°Ctill45°C

Forsiktighetsatgarder

N

o

~

. Uppgradera Cerulean ROV Locator genom att lésa den officiella dokumentationen till Cerulean

Sonar eller soka efter supporttjanster pa Cerulean Sonars officiella webbplats pa
https://ceruleansonar.com/

. Det hér kitet ar endast tillganglig for CHASING M2 PRO och maste anvandas med en CHASING

dockningsstation och adapterbox (eller kontrollkonsol). Mer information om
dockningsstationen och adapterboxen (eller kontrollkonsolen) finns i bruksanvisningarna.

. Innan du installerar CHASING USBL-KIT maste du sé&kerstélla att ROV-enheten och

adapterboxen (eller kontrollkonsolen) &r frankopplade fran stromférsorjningen. Innan du
anvander ROV-enheten under vattnet maste du sakerstélla att alla anslutningskablar &r
inkopplade pé plats och att muttrarna &r atdragna.

. Anvand positioneringsfunktionen genom att ladda ned en offlinekarta fran appen.
. Om sé&ndaren blockeras av ROV-enheten paverkas séndningen av akustiska vagsignaler och

orsakar felaktiga positioneringsresultat. Forhindra detta genom att observera sédndarens
riktning under vattnet nar du anvander USBL-kitet.

. Sékerstall korrekta positioneringsresultat genom att kontrollera att USBL-kitets mottagare

anvands pa ett djup mellan 1 till 1,5 meter under vattnet.

. Undersdk enheten och kontrollera att portarna &r torra och rena innan du anvander kitet. Salt

och fukt kan orsaka korrosion pa kontakterna. Om kontakterna &r vata maste de skoljas i
soOtvatten och sedan torkas med pappershanddukar eller bomull for att absorbera fukten i
kontakterna.

Support

Om du har nagra fragor eller tekniska problem, skicka ett e-postmeddelande till Chasings
kundtjanst eller kontakta oss pa den officiella webbplatsen.

Kundtjénst pa den officiella webbplatsen:

https://www.chasing.com/ >> Contact us (Kontakta oss) >> Online Customer (Online-kund)Support

>> Click here (Klicka har)

Kundtjénstens e-postadresser: support01@chasing-innovation.com for Europa,

support02@chasing-innovation.com fér Asien och Oceanien

och support03@chasing-innovation.com for Sydamerika, Nordamerika

och Afrika.

CHASING

Denna guide kan uppdateras utan foregaende meddelande.
Besok Chasings officiella webbplats for den senaste versionen: https://www.chasing.com

46



Morpy>XHOW KOMNNEKT Ans NoABOAHOrO
no3uunoHnpoBaHmusa CHASING USBL

MNoaxoaut ansa Cerulean ROV Locator Bundle Markill
PykoBoactBo nonb3oBatens V1.0

Morpy>xHOW KOMMNEKT Ansi NoABOAHOrO no3vumoHvposaHus CHASING USBL npeactasnsiet
co6oit Habop KOMMOHEHTOB, CrieLanbHO HaCTPOEHHbIX U pa3paboTaHHbIX Alls obreryeHus
norpyxexus norpyxaemoro annapata CHASING M2 PRO c Moaynem no3vumoHUpoBaHust
USBL. Ero MoxHo ncnonb3oBaTth C AOK-CTAHLMEN 1 NepexofHON KOpobKoi (SLLMK ynpaBrneHus
o BbIGOPY) Ans peanusauum yHKLWM TOYHOTO NO3NLIMOHUPOBAHUS MOrpy)xaeMoro annapaTta
nop Bogoi. Cuctema nosvumoHvposanus USBL ucnonb3yeT npuHLMn TpeyronsHoro
MO3NLIVOHNPOBAHUS AN U3MEPEHUS U pacyeTa KOOPAUHATHOO MOMOXEHWS MOrpyxaeMoro
annapara nyTem nepefauu 1 npuema akycTM4ECKVX CUrHaroB OT NepeaaTynka u npuemMHuka.

* Y3en npuemHuka

* Y3en nepegatumka *Y3en coeAuHUTENbHbLIX  *Y3en NUHUA

JNIMHUA oGHOBMEHUsA

1. KpoHwTeitH nepenatynka 7. MopT Hapg kabuHoii ynpasnenns  12. MogkniounTe wtekep
2. XomyT 8. MopT noa kabuHol ynpasneHns nepexoaHo kopoGku/
3. Moaynb nnaByyecTtn 9. Mopaepxka NPUEMHOTO KoHLa ALMKa ynpasnexns
4. BpyuHylo 3aTsHUTe BUHTLI  10. Mnasarowumii Wwap 13. Mopt USB

5. MNoaBmxHas pyyka 14. Mopt ROV Locator

6. KabuHa ynpasneHus

11. MoakniounTe WTekep Hag
KkabuHoit ynpasnexus

YcTaHOBKa 1 nogkn4yeHme

MNepepatowmin KoHew

1. I'|0>Kany|7|<:Ta, yﬁegm'e(;b, 4yTOo norpy)KHoﬁ annapaTt Haxo4WUTCs B BbIKNKOYEHHOM COCTOSHUM,
noBepHUTE NOABWKHYIO PYYKYy XOMYyTa Ha y3ne nepefaryvka npotms yacoson CTpesnikn B
paccnabneHHoe cocTosiHVe, a 3aTeM ycTaHoBuTe nepegatyink ROV Locator, kak nokasaHo Ha
puUcyHke. CHavana nponycrtute COe/:lMHIATeJ'IbeII?I npoBoA nepefartyuvka Yyepes LeHTpanbHoe
0TBepCTME U3 Nnnasy4yero marepuana, a 3ateMm BCTaBbTe nepeaaTtynk B XomMyT. XOMyT npocTo
3axBaTblBAET CMHIOIO KOHLIEBYIO OGOHOHKy nepegaTyuka, 3atemM nosBopaynBaeT NOABUXHYO
PYUKy XOMYyTa N0 4acoBOW CTPeriKe [0 3a6rOKMPOBAHHOTO COCTOSIHUS.

2. YcTaHoBUTE y3en nepegaTdmka ¢ NoMOLLbIo 4 3anacHbix BUHTOB M3*8 Ha gok-ctaHumio, (D
MoakniounTe CoeanHUTENBHYIO NIMHWIO NepeaaTymrka Kk obLeMy YeTbipexbsaepHoMy NopTy
LoK-cTaHuymu, (2) MoakntounTte nopt «ROV» AOK-CTaHLMM K MOPTY Haf MorpykaeMbim
annapaTtoM (psgoM co crnotom Ansa SD-kapTbl) C UCNOMb30BaHUEM NWHMEN NnaByyecTy u (3)
Mopkniounte nopt «RC» Aok-cTaHumum k nopTy «ROV» Ha NpaBoii CTOPOHe NepexoAHoi
kopo6ku. (4) aTem 3akpenuTe LOK-CTaHLMIO HA NOrPyXXaemMoM annapare (Lar onepawuu cMm.
B PyKOBOACTBE MO AOK-CTaHLuu). B aTo Bpemsi 3aBepLLaeTCcsi ycTaHOBKa nepeAarymka Ha
KOHLIe Morpy>aemMoro annapara.

Mepepatunk----

> YHMBEpCanbHbIii MOPT

MpuémHbIN KoHeL

3. MNoBepHUTE NOABMXKHYIO PYHKY XOMYTa Ha y3ne npueMHvka NpoT1B YacoBON CTPENKM B
paccnabneHHoe COCTosiHWE, a 3aTeM noMecTute npuemHnk ROV Locator B xomyT, kak
nokasaHo Ha puCyHKe. XOMyT NPOCTO 3aXBaTbIBAET CUHIOKW TOPLIEBYHO 06ONOYKY NPpUEMHMKa,
a 3aTeM NoBopayuBaeT NMOABWDKHYIO PYHKY XOMYTa No YacoBOW CTpenke A0
386J'IOKI/IPOBGHHOI'O cocTosHMSA. 3aTtem NOLKMIOYNTE COEANHUTENBHYIO JIMHUKO NPUEMHUKa K
nopTy nof, kabuHOW ynpasneHus.

MopT noa kabuHon
ynpaeneHus

)
P

Mdadqaaqaqecd

4. (D BcTaBbTe LTEKEP Haj COEANHUTENBbHO kKaBUHON ynpaBneHus yana
COEAVHNTENbHbIX MMHWIA(C HAAMMCBIO «3TOT NOPT MOAKITIOYEH K kabuHe
ynpasneHusi») B NopT Hag kabuHow ynpasnenus, (2) BetasbTe WTeKep Ha
Apyrom koHue B nopT «USBL» Ha neBoii cTopoHe nepexofHoii kopobku u
3aBepLUNTE YCTaHOBKY NepexoHoi
KOpOGKY 1 MPUEMHOrO KOHLa.
MorpyxaembiM annapaTtoM MOXHO
ynpaBnaTh nocne 3anycka 1
1cnonb3oBaTh YHKLMIO
NoABOAHOMO MNO3ULIMOHNPOBAHNSA
USBL 4epes npunoxenue, nepes
1CMonb30BaHNEM 3arpysuTe
aBTOHOMHYIO KapTy U3 MEHI0
CMpaBKy NPUMOXEHUS.
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53 M-
Help

I'Io,q,u,ep)KM BalOTCA TONbKO

@ 3arpyaka kapTbl
nons3osatenu USBL

Tuterials
W bactaseal Suterals

FAQ
SO protrerTs oA mcoustend i1 e e IO

E B v @ @~

After-sale Suppoet
Rugoce, g, s 10030 roathe shocsi

Bug Feedback
A crat el Vet predyct qunkty

Product Suggestion
Waloarve 1o Mgk ey supestiens sbout products
prrpe—y

Machine maintenance

B Tirekymhieameb ot o il cor e

MapameTpbl cneundumkaymum

Pa3mep kpoHLITElHa yena nepeaaTyunka [nameTp 127 MM x 106 MM

Bec KpoHLUTeiiHa yena nepeaartynka 194r

KpoHwteiH: anameTp 127 mm x 106 Mm
Pasmep yana npuemHuka

KabuHa ynpaenenus: guametp 100 MM X72 MM

KpoHwTenH: 134 r

Bec y3na npuemHuka
KabuHa ynpasnenus: 249 r

Pa6oyas rnybuHa kabuHbl ynpasneHus 1-1,5m

paboyas Temnepatypa oT7-10 °C po 45 °C

Mepbl NpeaoCTOPOXKHOCTH

1. Ecnu Heobxoaumo o6HoBuTh Cerulean ROV Locator, noxanyicra, o6patutecs k
ochmumansHon aokyMeHTauum Ceruleansonar unu nepenaute Ha oyumanbHbiin Be6-cant
Ceruleansonar Huxe Ans nonyyeHus ycnyr nogaepxku. https://ceruleansonar.com/

B HacTosilee BpeMsi 3TOT KOMMIEKT MOXeT MCMONb30BaTLCS TOMLKO s MOrpyxaemoro

annapata CHASING M2 PRO v fomxeH Ncnonb3oBaTbCs € AOK-CTaHLUMER U NepexoaHo

KOpPOGKOV (SLLMKOM ynpaBneHus). MNMoxanyicta, 06paTuTeCh K COOTBETCTBYIOLEMY

PYKOBOZACTBY MONIb30BaTENs A NOMyYeHNsi NoAPO6GHOro onncaHmnst JoK-CTaHLmm 1

nepexopHoii kopobkort CHASING (silumka ynpaBneHusi).

. MNoxanyiicta, 06s13aTeNbHO YCTaHOBUTE 1 NMOAKITIOYMTE MOTPY>KHON KOMMMEKT Anst

nopsoaHoro noavumonnposaHust CHASING USBL, korga norpyxHow annapat 1 nepexogHas

Kopobka (ALK ynpaBreHus) BolkniodeHsl. Mepen 3anyckom ybeautecs, Y4TO BUMKK

COEAVHNTENbHOI MMHUM MOAKITIOYEHbI, @ raiku 3aTsHYThI.

YT06bI MCMOMb30BaTh (PYHKLMIO MO3ULIMOHMPOBAHMS, BaM HEOGX0AMMO CHavana 3arpysunTb

ABTOHOMHYIO KapTy U3 MPUIIOXKEHMSI.

. Mpu ucnonb3oBaHWK NoABOAHOTO No3uLyoHpoBaHus USBL Heobxoaumo cobnioaaTts
OpWeHTaLMIo nepefaTynka B Boge, YTo6bl n3bexaTb GIOKMPOBKM MOrpyxxaeMblM annapaTtom
1 BIUSHUSA Ha NepefaYy akyCTUYecKoro curHana, Yto npuBeaeT K HeTOUHOMY
MO3NLYOHNPOBAHMIO.

. MprémMHbI KOHeL NoABOAHOIO No3uLMoHnpoBanus USBL fomkHbI NCNONb30BaTLCS Ha

rmy6ure 1-1,5 M nog Boaoit Anst obecneyeHnst TOYHbIX Pe3yrbTaToB NO3ULIMOHMPOBAHMSI.

Mepepn vcnonb3oBaHeM NpoBepbTe U AePXKUTe MOPT Kopryca CyXuM 1 YncTbiM. Conb 1

Brara MoryT NpuBECTU k KOppo3uu nopTa. Ecnn Ha nopTe NosiBATCS NsiTHa OT BOAbI,

06s13aTeNbHO MPOMOIITE MOPT CBEXEN BOLOW W BbICOCUTE BOAY 13 MopTa GyMaxHbIM

MOMOTEHLIEM UMW BaTHbIM TAMMOHOM.
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Moppepxka

Ecnu y Bac ecTb kakue-nmb0o Bompockl UM TeXHUYECKVe npobrembl, noxarnyicta, oTrnpaBbTe
3MEeKTPOHHOE NMMUCbMO, YTOObI CBS3aTbCS C HAMU MOCHe MPOAaXM UMW CBSHKMTECH C HAaMK Yepes
cnyx6y nogaepxku oduumanbHoro canTa.

Moapepxka ouLmanbHoro caita nocne npoaaxu:

https://www.chasing.com/ >> CasbxuTech ¢ Hamu>>OHnaiiH-cnyx6a noaaepxku KNMeHToB>>
Haxmute 3gecb

A,qpec C')J'IeKTpOHHOVI NOoYTbl NOCe Npoaaxu:

support01@chasing-innovation.com-Espona
support02@chasing-innovation.com-- A3usi n Okeanus
support03@chasing-innovation.com--CesepHasi v FOxHasi Amepuka n Acdpuka

CHASING

[laHHOe pyKOBOACTBO MOXET BbITb OGHOBMEHO 6€3 NpeABapUTENbHOMO YBEAOMITEHUS.
Bbl MOXeTe NpoBepuTL MOCMEHI00 BEPCHIO Ha OuLMaribHOM caiTe NorpyaemMoro
annapar:https://www.chasing.com
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