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CHASING Grabber Arm 2

User Manual
V1.0

CHASING Grabber Arm 2 is a customized accessory for the Gladius series. Its

simple and easy tool replacement form and intelligent grip control system provide A *Note: When there is no tool head installed on the grabber claw, if you need to
more help for users to explore unknown underwater areas.

Right wave wheel

install a tool head, turn the right wave wheel to extend the middle shaft to the
N e front end, then install the tool head.

1. Two-jaw clamp Specifications

2. Mounting port of the claw
3. Thumb screw Maximum Opening Of The Grabber Claw 170 mm
4. Grabber Arm 2 Maximum Gripping Force 7 kg
5. Port of the 4-pin connection cable Main Body Weight 446 g
6. Mount holder of the Grabber Arm 2 Two-jaw Clamp Weight 7649
Maximum Diving Depth Supported 100 m
H H Dimensions Of Grabber Claw Body 380 x 35 x 35 mm
Installation and Use Instructions . :
Two-jaw Clamp Size 125 x 53 x 22 mm
1. Install the grabber claw on the ROV support 2. Wait for the ROV to activate after turning on
rod and fix it with four M3*8 screws.Plug one before operating: Press and hold the grabber
end of the 4-pin double-headed connection claw button on the remote controller or enable
cable into the 4-pin port at the rear of the the grabber claw function in app settings,
grabber claw, and tighten it with hand. Then, and then use the right thumb wheel on the
plug the other end of the connection cable remote controller to control the opening and
into the 4-pin port on the side of the ROV closing of the grabber claw.
(depth sensor), and tighten it with hand.
7
Notes
The rightimpelleris cutinto aroboticarm R
Swidhtheghtvavewhed ool toraboicom convl @0 1) Before using the remote controller to control the grabber claw, press and hold
PR the button on the rear-right (with the grabber claw icon) or enable the grabber
e w@ claw fgnctlop in app settings. A
A Y 2) When installing the tool head of grabber claw, you need to extend the middle
. shaft to the front end by using the remote controller before installing the claw.
-= > 3) Make sure the ROV is powered off before you install and connect ththe grabber
claw.
TOOI Head Replacement 4) Check the ROV and make sure the ports are dry and clean before use. Salt and

moisture may corrode the port. If there are water droplets in the port, be sure to
flush the port with fresh water, and then use a paper towel or cotton ball to
maximum, @Remove the thumb screw, 3Remove the claw before you replace it. absorb the water in the port.
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1.MTurn the right wave wheel on the right to open the original tool head to the
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Support

If you have any questions or technical issues, send an email to the aftersales services of

Chasing or contact us on the official website.

Aftersales support on the official website: https://www.chasing.com/ >> Contact us >>

Online Customer Support >>Click here

Aftersales service email addresses: support01@chasing-innovation.com for Europe,
support02@chasing-innovation.com for Asia and Oceania,
and support03@chasing-innovation.com for South America,
North America, and Africa.

CHASING

This guide may be updated without notice.
Visit the Chasing official website for the latest version: https://www.chasing.com
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& X CHASING Greiferklaue 2

HEOIL 712X 2M7t A= B2 A OHZE MB|A0 O 2S ELHAHLE 4 & AIO|E
o "
e O

Reg Sof 2olsthAlR.

oo = A AALO|E X|@: https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online Customer Benutzerhandbuch

Support >>Click here
Of ZE{ A H|A MIE| O|H Y F4:support01@chasing-innovation.com--7 &
support02@chasing-innovation.com --OFA|OF B! @ Aj|OFL|OF
support03@chasing-inno vation.com--£0] % 0] 8 0pZ 2|7} Die CHASING Greiferklaue 2 ist ein maRgeschneidertes Zubehor fiir die Gladius-Se-
rie. Die einfache und leichte Form des Werkzeugwechsels und das intelligente
Greifkontrollsystem bieten Anwendern Hilfe bei der Erkundung unbekannter
Unterwassergebiete.

. Klaue der Greiferklaue

. Montageanschluss der Klaue

. Réndelschraube

. Greiferklaue

. Anschluss des 4-poligen Anschlusskabels
. Aufnahme der Greiferklaue

oA WN =

Installations- und Bedienungsanleitung

Installieren Sie die Greiferklaue an der 2. Warten Sie, bis das ROV nach dem
Tragerstange des ROV und befestigen Sie sie mit  Einschalten aktiviert ist, bevor Sie es

vier Schrauben M3x8. SchlieRen Sie ein Ende bedienen: Halten Sie die Taste fiir die

des 4-poligen doppelseitigen Anschlusskabels Greiferklaue auf der Fernbedienung

am 4-poligen Anschluss auf der Riickseite der gedriickt oder aktivieren Sie die
Greiferklaue an und ziehen Sie es handfest an. Greiferklauenfunktion in den App-Einstel-
SchlieBen Sie dann das andere Ende des lungen und verwenden Sie dann das rechte

Anschlusskabels am 4-poligen Anschluss an der  Réndelrad auf der Fernbedienung, um das
Seite des ROV (Tiefensensor) an und ziehen Sie Offnen und SchlieRen der Greiferklaue zu
es handfest an. [

steuern.

The rightimpelleris cutinto a robotic am
Switchtherghtvave el ol controltorobotcarm control @O

4-poliger Anschluss

CHASING Werkzeugkopf austauschen

1. @ Drehen Sie das rechte Wellenrad nach rechts, um den Original-Werkzeugkopf maximal zu

O XM= o nglo] AHO|EE = AEL|CH .' . o o
o : iy . &ffnen, @ entfernen Sie die Réndelschraube 3) und die Greiferklaue, bevor Sie sie wieder
Al T2 Chasing 341 2 AO|EZE 22314 Al 2:https://www.chasing.com

anbringen.
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Support

von Chasing oder kontaktieren Sie uns Uber die offizielle Website.
Kundendienst auf der offiziellen Website: https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online
Customer Support >> hier klicken
E-Mail-Adressen des Kundendienstes: support01@chasing-innovation.com fiir Europa,
support02@chasing-innovation.com fiir Asien und Ozeanien

Wenn Sie Fragen oder technische Probleme haben, senden Sie eine E-Mail an den Kundendienst-
DE

und support03@chasing-innovation.com fiir Sidamerika,

das rechte Réndelrad Nordamerika und Afrika.

A\ *Hinweis: Wenn kein Werkzeugkopf an der Greiferklaue installiert ist und Sie einen Werkzeu-

gkopf installieren miissen, drehen Sie das rechte Wellenrad, um in der Mitte den Schaft bis
zum vorderen Ende zu verléangern, dann installieren Sie den Werkzeugkopf.

Technische Daten

Maximale Offnung der Greiferklaue 170 mm
Maximale Greifkraft 7 kg

Gewicht des Hauptteils 446 g

Gewicht der Greiferklaue 769

Maximal unterstiitzte Tauchtiefe 100 m
Abmessungen des Greiferklauenkdrpers 380 x 35x 35 mm
Abmessungen der Klaue 125 x 53 x 22 mm
Hinweise

1) Bevor Sie die Fernbedienung zur Steuerung der Greiferklaue verwenden, halten Sie die
Taste hinten rechts (mit dem Greiferklauen-Symbol) gedriickt oder aktivieren Sie die
Greiferklauenfunktion in den App-Einstellungen.

2) Wenn Sie den Werkzeugkopf der Greiferklaue installieren, miissen Sie vor der
Installation der Klaue den Schaft in der Mitte mit Hilfe der Fernsteuerung bis zum
vorderen Ende ausfahren.

3) Achten Sie darauf, dass das ROV ausgeschaltet ist, bevor Sie die Greiferklaue installie-
ren und anschlieBen.

4) Uberpriifen Sie das ROV und iiberzeugen Sie sich davon, dass die Anschliisse trocken CH/A\SING
und sauber sind, bevor Sie es verwenden. Salz und Feuchtigkeit kdnnen den
Anschluss korrodieren. Wenn sich Wasse@ropfen im Anschluss t?efipden, spiilen Sie Diese Bedienungsanleitung kann ohne vorherige Ankiindigung aktualisiert werden.
ihn mit klarem Wasser aus und wischen Sie dann das Wasser mit einem Papiertuch Besuchen Sie die offizielle Chasing-Website, um die neueste Version zu erhalten:
oder Wattebausch heraus. https://www.chasing.com
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Pinza manipuladora 2 CHASING

ES
Manual del usuario
V1.0

La pinza manipuladora 2 CHASING es un accesorio personalizado de la serie
Gladius. La facilidad con que se instalan y cambian sus herramientas y su inteligen-
te sistema de control del agarre aportan un extra de ayuda a los usuarios en su
exploracién de las areas submarinas desconocidas.

21

oA WN =

. Garra de la pinza manipuladora

. Puerto de montaje de la pinza

. Tornillo moleteado

. Pinza manipuladora

. Puerto del cable de conexion de 4 pines

. Base de montaje de la pinza manipuladora

Instrucciones de instalacion y uso

1.

Instale la pinza manipuladora en la barra de
soporte del vehiculo teledirigido (ROV) y fijela
con cuatro tornillos M3 (8 mm).Enchufe un
extremo del cable de conexidn en el puerto de
4 pines situado en el lateral de la pinza
manipuladora y apriete con la mano. A
continuacion, enchufe el otro extremo del
cable de conexion al puerto de 4 pines del
lateral del ROV (sensor de profundidad) y
apriete con la mano. /

puerto de 4 pines

Cambio del cabezal

1. @ Gire la rueda estriada derecha, situada a la derecha, para abrir el cabezal al méximo.
(2 Extraiga el tornillo moleteado. 3 Extraiga la pinza antes de sustituirla.

2. Espere a que el ROV se active tras encenderlo
o antes de ponerlo en funcionamiento:
Mantenga pulsado el botén de sujecion del
mando a distancia o habilite la funcion de
sujecion en los ajustes de la aplicacion y
después use la rueda del pulgar derecho del
mando a distancia para controlar la apertura y
cierre de la sujecion.

Therightimpelleris cutinto a robotic arm «©
‘Switch the right wave wheel roll control to robotic arm control
EE———— Q\
L]
Ll
- >

Rueda estriada derecha

A *Nota: Si no hay un cabezal colocado en la pinza manipuladora y necesita instalar
uno, gire la rueda estriada derecha para extender el eje medio a la parte delanteray, a
continuacion, instale el cabezal.

Especificaciones

Apertura maxima de la pinza manipuladora 170 mm
Fuerza maxima de agarre 7 kg
Peso del cuerpo principal 446 g
Peso de la pinza 769
Profundidad de inmersién méaxima soportada 100 m

380 x 35 x 35 mm
125 x 53 x 22 mm

Dimensiones del cuerpo de la pinza manipuladora

Dimensiones de la pinza

Notas

1) Antes de usar el mando a distancia para controlar la sujeciéon, mantenga
pulsado el botén situado en la parte posterior trasera (con el icono de la
sujecion) o habilite la funcién de sujecion en los ajustes de la aplicacion.

2) Alinstalar el cabezal de la pinza manipuladora, debe extender el eje medio a la
parte delantera con el control remoto antes de instalar la pinza.

3) Asegurese de que el vehiculo teledirigido (ROV) esté apagado antes de instalar
y conectar la pinza manipuladora.

4) Compruebe el ROV y asegurese de que los puertos estén secos y limpios antes
de usarlos. La sal y la humedad pueden corroerlos. Si hay gotas de agua en el
puerto, enjudguelo con agua frescay, a continuacion, utilice papel absorbente o
algodén para absorberla.

22
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Ayuda

Si tiene alguna duda o problema técnico, envie un correo electrénico al servicio posventa de
chasing o contactenos por el sitio web oficial.

Servicio de postventa oficial del sitio web:
https://www.chasing.com/ >> Contactenos >> Atencidn al cliente en linea >>haga clic aqui

Correo electronico posventa: support01@chasing-innovation.com-- Europa

support02@chasing-innovation.com --Asia y Oceania
support03@chasing-inno vation.com - América del Norte, del Sur y Africa

CHASING

Esta guia puede ser actualizada sin previo aviso.
Visite el sitio web oficial de Chasing para obtener la Gltima version:
https://www.chasing.com

Pince robotique 2 CHASING

Manuel Utilisateur

La Pince robotique 2 CHASING est un accessoire personnalisé pour la gamme
Gladius. La forme de l'outil et la simplicité du remplacement de l'outil et son
systeme de commande de préhension intelligent offrent une aide complémentaire
aux utilisateurs pour explorer les zones sous-marines inconnues.

. Pince de la pince robotique

. Port de montage de la pince

. Vis papillon

. Pince robotique

. Port du cable de connexion a 4 broches
. Base de fixation de la pince robotique

o WN =

Instructions d'installation et d'utilisation

Installez la pince robotique sur la tige de
support du drone et fixez-la avec quatre vis
M3#*8.Branchez une extrémité du céable de
connexion a deux téte a 4 broches dans le
port & 4 broches a larriere de la pince
robotique et serrez a la main. Ensuite,
branchez l'autre extrémité du cable de
connexion dans le port a 4 broches sur le
coté du drone (capteur de profondeur), et

2. Lorsque vous mettez le drone en marche,
attendez qu'il s'active avant de I'utiliser :
Appuyez sur le bouton Pince robotique de la
télécommande et maintenez-le enfoncé ou
activez la fonction Pince robotique dans les
parameétres de I'application, puis utilisez la
molette droite de la télécommande pour
controler 'ouverture et la fermeture de la
pince de la pince robotique.

serrez a la main. 4
Therightimpeller is cut into a robotic arm D
Switch the right wave wheel roll control to robotic arm control
2 1 ] a‘
°
-
|

Remplacement de la téte outil

1. @ Tournez la roue a vagues de droite vers la droite pour ouvrir la téte outil d'origine au
maximum, @ Retirez la vis papillon, @ Retirez la pince avant de la remplacer.

24



Support

Si vous avez des questions ou des problémes techniques, envoyez un courriel aux services
aprés-vente de Chasing ou contactez-nous sur le site officiel.

Service aprés-vente sur le site officiel :
https://www.chasing.com/ >> Contactez-nous >> Client en ligne Assistance >>Cliquez ici

Adresses électroniques du service aprés-vente pour I'Europe :
support01@chasing-innovation.com,support02@chasing-innovation.com pour I'Asie et
I'Océanie,et support03@chasing-innovation.com pour '’Amérique du Sud, '’Amérique du Nord et
I'Afrique.

Roue crantée droite

A *Note : Lorsqu'il n'y a pas de téte outil installée sur la pince robotique, si vous devez
installer une téte outil, tournez la roue a vagues droite pour étendre I'arbre central
jusqu'a I'extrémité avant, puis installez la téte outil.

Caracteristiques

Ouverture maximale de la pince robotique 170 mm

Force de préhension maximale 7 kg

Poids du corps principal 446 g

Poids de la pince 769

Profondeur de plongée maximale prise en charge 100 m
Dimensions du corps de la pince robotique 380 x 35x 35 mm
Dimensions de la pince 125 x 53 x 22 mm
Remarques

1) Avant d'utiliser la télécommande pour contréler la pince robotique, appuyez sur le
bouton situé a I'arriére droit (avec I'icéne de la pince robotique) et maintenez-le enfoncé
ou activez la fonction Pince robotique dans les paramétres de I'application.
2) Lors de l'installation de la téte outil pince robotique, vous devez étendre I'arbre central
jusqu'a I'extrémité avant a l'aide de la télécommande avant d'installer la pince.
3) Assurez-vous d'installer et de connecter la pince robotique aprés avoir mis le drone hors
tension. CH/A\SING
4) Inspectez le drone et assurez-vous que les ports sont secs et propres avant utilisation.
Le sel et 'humidité peuvent provoquer de la corrosion dans le port. Si des gouttelettes Ce guide peut étre mis a jour sans préavis.

d'eau sont présentes dans le port, rincez la prise avec de I'eau douce, puis utilisez une Consultez le site Web officiel de Chasing pour la derniére version :
serviette en papier ou une boule de coton pour absorber I'eau se trouvant dans le port. hitps://www.chasing.com
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Pinza grabber CHASING 2

Manuale dell'utente
V1.0

La pinza grabber CHASING 2 & un accessorio personalizzato per la serie Gladius. La
semplice modalita di sostituzione dello strumento e il sistema di controllo
intelligente della presa sono caratteristiche particolarmente utili per gli utenti che

. Pinza del grabber

. Attacco per l'installazione della pinza

. Vite a testa zigrinata

. Pinza grabber

. Porta del cavo di collegamento a 4 pin

. Base di installazione della pinza grabber

o U A WN =

Istruzioni di installazione e utilizzo

2. Attendere che il ROV si attivi dopo
I'accensione prima di metterlo in funzione:
premere e tenere premuto il pulsante del
grabber sul telecomando o abilitare la
funzione grabber nelle impostazioni dell'app,
quindi utilizzare la rotella di destra del
telecomando per controllare l'apertura e la
chiusura del grabber.

1. Installare la pinza grabber sull'asta di
supporto del ROV e fissarla utilizzando le
quattro viti M3x8.Inserire un'estremita del
cavo di collegamento a doppia estremita a
4 pin nella porta a 4 pin sul retro della pinza
grabber, quindi stringere manualmente.
Successivamente, inserire |'altra estremita
del cavo di collegamento alla porta a 4 pin
sul lato del ROV (sensore di p;ofondité) e
stringere manualmente.

The rightimpelleris cutinto a robotic arm «©
Switch the right wave wheel roll control to robotic arm control
— e :&\
S0
°
=~
e —
= >

porta a 4 pin

Sostituzione della testa dello strumento

1.0 Ruotare la rotella a destra per aprire al massimo la testa dello strumento originale.

(2 Rimuovere la vite a testa zigrinata. 3 Rimuovere la pinza prima di sostituire I'accessorio.

rotella a destra

A *Nota: Se sulla pinza grabber non ¢ installata la testa di alcuno strumento, occorre
procedere alliinstallazione. Per fare cio, ruotare la rotella a destra per estendere
l'albero centrale sull'estremita anteriore, quindi installare la testa dello strumento.

Specifiche

Apertura massima della pinza grabber 170 mm
Massima forza di presa 7 kg
Peso del corpo principale 446 g
Peso della pinza 769
Profondita massima di immersione supportata 100 m

380 x 35x35mm
125 x 53 x 22 mm

Dimensioni del corpo della pinza grabber

Dimensioni della pinza

Note

1) Prima di utilizzare il telecomando per controllare il grabber, premere e tenere premuto
il pulsante sul lato posteriore destro (contrassegnato con l'icona del grabber) o
abilitare la funzione grabber nelle impostazioni dell'app.

2) Perinstallare la testa dello strumento sulla pinza grabber, estendere I'albero centrale
sull'estremita anteriore utilizzando l'unita di controllo a distanza, quindi procedere con
l'installazione della pinza.

3) Assicurarsi che il ROV sia spendo prima di installare e collegare la pinza grabber.

4) Controllare il ROV e assicurarsi che le porte siano asciutte e pulite prima dell'uso. Il
sale e I'umidita possono corrodere le porte. Se sono presenti goccia d'acqua nelle
porte, assicurarsi di risciacquare le porte con acqua pulita e utilizzare carta
assorbente o un batuffolo di cotone per assorbire I'acqua rimanente.
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Assistenza CHASING-grlpEkIO 2

In caso di domande o problemi tecnici, & possibile inviare un'e-mail al servizio di assistenza

postvendita Chasing oppure contattarci sul nostro sito web ufficiale. m

Servizio di assistenza postvendita sul sito web ufficiale:

https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online Customer Support >> Click here B ru kS a n Vl S n | n g

Indirizzo e-mail del servizio di assistenza postvendita: \/_I O

support01@chasing-innovation.com per I'Europa;

support02@chasing-innovation.com per I'Asia e I'Oceania; CHASING-gripeklo 2 er et tilpasset tilbehgr til Gladius-serien. Den brukervennlige og
support03@chasing-innovation.com per il Sud America, il Nord America e 'Africa. enkle verktgyskiftformen og det intelligente grepkontrollsystemet gir brukerne mer

hjelp til & utforske ukjente undervannsomrader.

. Gripekloens klo

. Kloens monteringsport

. Tommelskrue

. gripeklo

. Porten til 4-pinners tilkoblingskabelen
. Gripekloens monteringsbase

oA WN =

Installasjon og bruksanvisning

1. Installer gripekloen pa ROV-ens stgttstang, 2. Vent pa at ROV-en aktiveres etter at den
og fest den med fire M3*8 skruer.Plugg den slas pa, for betjening: Trykk og hold inne
ene enden av den 4-pinners dobbelhod- gripekloknappen pa fjernkontrollen eller
ede tilkoblingskabelen inn i den 4-pinners aktiver gripeklofunksjonen i appinnstill-
porten pa baksiden av gripekloen, og ingene. Bruk deretter hgyre tommelhjul
stram den med handen. Koble deretter pa fjernkontrollen for a kontrollere apning
den andre enden av tilkoblingskabelen til og lukking av gripekloen.

4-pinners porten pa siden av ROV-en
(dybdesensor), og stram den med

handen.
eherpentearleonmpcamnis @0
Iﬂﬂ‘ﬂﬂﬂh %
N
.
-
CHASING .
Bytte av verktgyhode
La presente guida puo essere aggiornata senza preavviso. ) o . o .
Visita il sito web ufficiale Chasing per scaricare I'ultima versione: 1. @ Drei hgyre bglgehjul til hgyre for & 4pne det originale verktgyhodet maksimalt,
https://www.chasing.com @ Fjern tommelskruen, @ Fjern kloen fgr du bytter den.
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h¢yfe bglgehjul

A *Merk: Nar det ikke er noe verktgyhode installert pa gripekloen og du trenger a
installere et, snur du pa hgyre bglgehjul for a utvide det midtre skaftet til fronten-

den. Deretter installerer du verktgyhodet.

Spesifikasjoner

Gripekloens maksimale &pning 170 mm
Gripekloens maksimale kraft 7 kg
Hovedkroppens vekt 446 g

Kloens vekt 769

Maksimal stgttet dykkedybde 100 m
Gripeklokroppens dimensjoner 380 x 35 x 35 mm
Kloens dimensjoner 125 x 53 x 22 mm
Merknader

1) For fjernkontrollen brukes til @ kontrollere gripekloen, trykker du p& og holder
inne knappen bak til hgyre (med gripeklo-ikonet) eller aktiverer gripeklofunks-
jonen i appinnstillingene.

2) Nar du installerer verktgyhodet til gripekloen, ma du utvide den midterste
akselen til forenden ved & bruke fjernkontrollen fgr du installerer kloen.

3) Sgrg for at ROV-en er slatt av fgr du installerer og kobler til gripekloen.

4) Kontroller ROV-en og sgrg for at portene er tgrre og rene fgr bruk. Salt og
fuktighet kan korrodere porten. Hvis det er vanndraper i porten, ma du skylle
porten med ferskvann. Bruk deretter et papirhandkle eller bomullsdott for &
absorbere vannet i porten.

Stotte

Hvis du har spgrsmal eller tekniske problemer, kan du sende en e-post til CHASING etter salg
eller kontakte oss via offisiell nettstedsstotte.

Offisiell nettsidestotte for ettersalg:
https://www.chasing.com/ >> Kontakt oss >> online kundeservice >>Klikk her</479>

E-postadresse etter salg: support01@chasing-innovation.com-Europa
support02@chasing-innovation.com --Asia &Oseania
support03@chasing-innovation.com- Nord- og Ser-Amerika og Afrika

CHASING

Denne veiledningen kan oppdateres uten varsel.
Besgk Chasings offisielle nettsted for nyeste versjon: https://www.chasing.com
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CHASING-gripklo 2
grip

Bruksanvisning

V1.0 s
Haéger rullhjul
CHASING-gripklo 2 &r ett anpassat tillbehor for Gladius-serien. Dess grundldggande
och enkla verktygsbyten och intelligenta greppkontrollsystem erbjuder mer hjalp for A *Observation: Om du behéver montera ett verktygshuvud ndr det inte finns

anvéndare att utforska okénda undervattensomraden. nagot monterat pa gripklon ska du vrida pa hoger rullhjul for att forlanga mitten

\ (5 axeln till framanden och sedan montera verktygets huvud.

1. Klo pa griparklon Specrﬂka‘“oner
2. Monteringsport pa klon
3. Tumskruv Maximal 6ppning av gripklon 170 mm
4. griparklo Maximal gripkraft 7 kg
5. Port pa den 4-poliga anslutningskabeln Huvudchassits vikt 446 g
6. Gripklons monteringsbas Klons vikt 764
. - . . . Maximalt dykdjup 1700 m
Monterings- och anvandningsinstruktioner Métt pa gripklons chassi 380 35 x 35 mm
Matt pa gripklon 125 x 53 x 22 mm
1. Montera gripklon pa stodstangen pa din 2. Vantatill din ROV aktiveras efter att du har slagit pa
ROV och fast den med fyra M3 x 8 skruvar. den innan du anvander gripklon: Tryck pa och hall
Anslut den ena anden av den 4-poliga gripklo-knappen nedtryckt pa fiarrkontrollen eller
dubbelhuvade anslutningskabeln i den aktivera gripklo-funktionen i appinstéliningarna
4-poliga porten pa baksidan av gripklon och anvand sedan det hogra tumhjulet pa
och dra &t den for hand. Anslut sedan den figrrkontrollen  for att styra Gppningen och
andra dnden av anslutningskabeln till den sténgningen av gripklon.

4-poliga porten pa sidan av din ROV
(djupgivare) och dra at den for hand.

e e (O Anma rkn In g ar
Y/ 1) Innan du anvénder fjarrkontrollen for att styra gripklon, ska du trycka pa och hall
- \ knappen langst bak till hoger (med ikonen for en gripklo) nedtryckt eller aktivera
. gripklo-funktionen i appinstéllningarna.
.= 2) Nar du monterar verktygets huvud pa gripklon maste du férlanga mittaxeln till

fram&nden med fjarrkontrollen innan du monterar klon.
U b k h d 3) Se till att din ROV &r avstangd innan du monterar och ansluter gripklon.

t yte avver tygS uvu 4) Kontrollera din ROV och se till att portarna &r torra och rena fére anvéndning.
Salt och fukt kan fréta porten. Om det finns vattendroppar i porten ska du se till
att spola den med férskt vatten och sedan anvanda en pappershandduk eller

Ta bort tumskruven. 3 Ta bort klon innan du byter ut den. bomullstuss for att absorbera vattnet i den.
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Support MaHunynaTop ¢ 3axsaTom

Om du har nagra fragor eller tekniska problem, skicka ett e-postmeddelande till Chasings

- kundtjénst eller kontakta oss pa den officiella webbplatsen. C HAS I N G 2

Kundtjanst pa den officiella webbplatsen:
https://www.chasing.com/ >> Contact us (Kontakta oss) >> Online Customer (Online-kund)Support

-» Gk here (Kicka i) PykoBOACTBO NoJib30BaTes

Kundtjénstens e-postadresser: support01@chasing-innovation.com fér Europa,

support02@chasing-innovation.com for Asien och Oceanien V1.0
och support03@chasing-innovation.com fér Sydamerika, Nordamerika
och Afrika. Manunynatop ¢ 3axsatom CHASING 2 — 3To cneuuanbHblii akceccyap Ans

noABoAHbIX APOHOB cepum Chasing M. MNpocToTa KOHCTPYKLMK, TEFKOCTb 3aMeHb!
1 WHTennekTyasbHas cUCTeMa yrnpaBneHWsi 3axBaTOM AefatoT 3TOT akceccyap
OYeHb MOJIe3HbIM UHCTPYMEHTOM ANIA UCCNeOBaHNA HEM3BECTHbIX NOABOAHbIX
obnacrei.

. BaxsaT MaHunynaTopa

MoOHTaXHbI NOpT 3axBaTa

BuHT

. ManunynsaTop ¢ 3axsaToM

. THe3p0 Ans 4-KOHTAaKTHOro
COeAMHUTENBHOrO Kabens

. MoHTaXHoe oCHOBaHWe MaHunynaTopa
C 3axBaToOM

aswp o

o

MHCTpPYKLUMM NO yCTaHOBKE U 3KCrlyaTauum

YCTaHOBWUTE MaHUMNYNATOP C 3aXBaTOM Ha 2. Mocne BK/tOYeHUsA NO/IBOAHOIO APOHa
OMOPHYIO LUTAHTy NOABOAHOTO APOHa 1 [OXANTECH ero akTUBaLnK, nepes Tem
3aKpenuTe ero YeTbipbMs BUHTamMn M3 x Kkak HaunHaTb pa6ory: Haxxmure n
8.BcTaBbTe 0AMH WTeKkep 4-KOHTaKTHOro YAEpXunBanTe KHoNKy MaHunynstopa ¢
COEAMHNTENBHOrO Kabens B 4-KOHTaKTHOE rHesgo ~ 38XBaTOM Ha nynbTe [1Y unu BKlounTe
B 3a/jHeil 4aCT MaHUNYNATOPa C 3aXBaTOM 1 d’yHK'-'-V'jO MaHUnynaTopa ¢ 3axsaToM B
3aTAAHUTE railky pykoil. 3aTeM BCTaBbTe Apyroit HacTpoMKax NpUIOXKeHUs, ucnonbsynte
LUTeKep COEAMHNTENBHOMO Kabens B 4-KoHTakTHoe ~ PABOE PEGPUCTOe KONeCUKO Ha

rHesfo Ha 60KOBON CTOPOHE NOABOAHOMO APOHa AUCTEHLMOHHOM KOHTpONepe Ans

(roe HaxoAUTCS AATYMK FNYBUHbI) U 3aTAHUTE yNpaBieHNsi pacKpbITUEM 1 3aKpbITUEM

raiiky pyKoi. MaHUMyATopa C 3aXBaToM.

Kamepa

CH/A\SING 4-KOHTaKTHOe r;esno -
3aMeHa roJioBKM HaBeCcHoOro MHCTPYMEHTAa

Denna guide kan uppdateras utan forvarning.

Besdk Chasings officiella webbplats for den senaste versionen: 1. @ MNMoBepHUTE NPaBoe KOMECKKO, YTOBbI MaKCUMasbHO PacKpbITh CTEPXKEHb HABECHOTO
https://www.chasing.com MHCTpyMeHTa. @ OTKpyTUTE BUHT. (3 OTCOEAMHUTE 3aXBaT, YTOGbI 3aMEHUTD €ro.
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npaBoe pudeHoe KONecuKo

A * TMpumMeyaHne. ECnu Ha MaHUNYyNATOpe elle He YCTaHOBNEH CMEHHbIi 3axsBaT

MaHUNyNATopa, TO Nepen ero MoHTaXxom Heo6xoANMO NOBEPHYTb NpaBOe KOJIECUKO
C MpaBoW CTOPOHbl MyfbTa AUCTAHLMOHHOIO YyrpaBfieHus, 4TO6bI BbIABUHYTb
LileHTpanbHbI CTepXeHb B NepefHeit YacTu MaHUNynaTopa.

XapaKTepucTuku

MakcrmasnbHoe packpbiTve 3axBaTa 170 mm
MakcumanbHoe ycunve saxsarta 7 Kr
Bec ocHoBHOro 6110Ka 4461
Bec 3axBaTa 76T
MakcumanbHas rny6uHa norpyxeHus 100 m

PasMepbl Kopryca MaHunynsiTopa ¢ 3axsaToM

380 x 35 x 35 MM

Pasmepbl 3axBaTa

125 x 53 x 22 Mm

lMpumeyaHus

1)

Mepep ncnonb3oBaHMEM AVICTAHLIMOHHOIO KOHTPO/IIepa A/1s yrpaBieHnst MaHWMySTOpoM
C 3axBaTOM Ha)XMUTE W yAepXKvBaiTe KHOMKY C MpaBOW CTOPOHbI C3agu (CO 3Ha4yKoM
MaHunynaTopa c 3aXBaTOM) wnu BKJIIlO4UTE dJyHKLl,VIlO MaHunynAaTopa C 3axBaTtoM B
HaCTPOWKax NPUMOXEHMS.

2) TMepepn YCTaHOBKOW 3axBaTa Ha MaHMUMYNSTOpP HEOOXOAMMO BbIABUHYTb LIEHTPasbHbIN

CTep)eHb B MepefHen 4actn MaHunysAaTopa C MOMOLUBbIO  KiaBuLIKM  Ha nynbTe
[AVCTaHUMOHHOIO YrpaB/ieHUA.

3) MNepes MOHTaXXOM U MOAK/OYeHeM MaHuUnynAaTopa C 3axBaToM yﬁeD,VITer, YTO NOABOAHbIN

[APOH BbIKJTHOYEH.

4) Mepep vcnonb3oBaHWeM NOABOAHOMO ApoHa OCMOTPUTE €ro U y6eqMTer, 4YTO pasbemMbl

cyxue nuucTble. Cosnb v Biara MOryT BbI3BaTb KOPPO3WIO pasbeMoB. ECNM pagbeM OKaxeTcst
BNaXXHbIM, MPOMOITE ero NpPecHoi BOAOK, a 3aTeM MCI‘lOJ'Ib3yl7ITe 6yMa)KHbIe nonoreHua unun
BaTHble LapuKu, YTOGbI BMUTaTb Bnary.

Moppepxka

Ecnu y Bac ecTb kakue-nmbo Bompockl UIu TeXHUYECKVe Npobremsbl, noxanyicTa, oTrnpaBbTe
3MEeKTPOHHOE NMMUCbMO, YTOObI CBSA3ATbCSA C HAMU MOCHe MPOAaXM UMW CBSXKMTECH C HAaMK Yepes
cnyx6y nogaepxku ocuumanbHoro canta.

Moapepxka ouLmanbHOro caTta nocne nNpoaaxm:

https://www.chasing.com/ >> CBsixuTecb ¢ HaMu>>OHnanH-cryx6a NoaAepPKKN KIUEHTOB>>
Haxmute 3gech

Ap,pec SneKTpoHHOVI NOoYTbl NOCe Npoaaxu:

support01@chasing-innovation.com-Espona
support02@chasing-innovation.com-- A3usi n Okeanus
support03@chasing-innovation.com--CesepHas v FOxHasi Amepuka n Acdpuka

CHASING

HacTosiLLiee pyKoBOACTBO MOXET GbITb OGHOBJIEHO 63 NMPeABapUTENIbHOMO YBEAOMIIEHMS.
YTo6bl NONYYUTb MOCNEAHIOK BEPCULO, MOCETUTE odULManbHbIi calT koMnaHum Chasing:
https://www.chasing.com
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